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Стандарт устанавливает применяемые » науке и технике тер
мины, определения, обозначения осей координат и буквенные обо
значения величин, относящиеся к динамике летательных аппара
тов п атмосфере Земли н других планет.

Стандарт следует применять совместно с ГОСТ 22833—77 ; 
ГОСТ 22281—78.

Термины, установленные настоящим стандартом, обязательны 
для применения в документации всех видов, научно-технической, 
учебной и справочной литературе.

Для каждого понятия установлен одни стандартизованный тер
мин. Применение терминов-синонимов стандартизованного тер
мина запрещается.

Для отдельных стандартизованных терминов в стандарте при
ведены в качестве справочных краткие формы, которые разрешает
ся применять, если исключена возможность их различного толко
вания. Уста позленные определения можно, при необходимости, 
изменять по форме изложения, не допуская нарушения границ по
нятий.

Если необходимые и достаточные признаки понятия содержат
ся в буквальном значении термина, определение не приведено и. 
соответственно, в графе «Определение» поставлен прочерк.

Для отдельных понятий стандартизованные термины отсутст
вуют и, соответственно, в графе «Термин» поставлен прочерк.

с 01.07. 1981 г.

Издание официальное 
★

Перепечатка воспрещена 

©  Издательство стандартов, 1981



Стр. 2 ГОСТ 200S8—80

В стандарте приведен алфавитный указатели содержащихся в 
нем терминов.

В справочном приложении 1 приведены чертежи основных уг
лов. используемых в динамике летательных аппаратов в атмосфе
ре. в справочном приложении 2 — матрицы преобразования вели
чин из одной системы координат в другую, в справочном прило
жении 3 — таблица соответствия обозначений осей координат и 
буквенных обозначений величин, установленных в данном стан
дарте и МС ИСО 1151. ч. 1-V.

Стандартизованные термины набраны полужирным шрифтом, 
их краткая форма — светлым.
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Коэффнциен! эффективности органа управления креном 133 
Коэффициент эффективное!и органа управления рысканием 124 
Коэффициент эффективности органа управления таигажом 122 
Масса летательного аппарата * 45 
Момент аэродинамический 72 
Момент инерции 49 
Момент инерции летательного аппарата относительно оси 46 
Момент ииерпии летательного аппарата центробежный 47 
Момент инерции центробежный 47 
Момент крена 73 
Момент крена 7R 
Момент крена аэродинамический 7R 
Момент результирующий 79 
Момент рыскания 74 
Момент рыскания 77 
Момент рыскания аэродинамический 77 
Момент тангажа 75 
Момент тангажа 78 
Момент тангажа аэродинамический 78 
Момент тяги 74 
Наклон ветра 34 
Ось боковая ]9 
Ось нормальная 12 
Ось подъемной силы щ 
Ось поперечная • •
Ось продольная
Ось скоростная )7 
Перегрузка 79 
Перегрузка боковая эд 
Перегрузка нормальная «I 
Перегрузка нормальная скоростная я* 
Перегрузка поперечная 92 
Перегрузка продольная до 
Перегрузка тангенциальная 83 
Радиус инерции 4р 
Радиус инерции летательного аппарата относительно оси 48
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Сила аэродинамическая 
Сила боковая
Сила боковая
Сила боковая аэродинамическая 
Сила лобового сопротивления 
Сила нормальная
Сила нормальная
Сила нормальная аэродинамическая 
Сила планера аэродинамическая 
Сила подъемная
Сила подъемная
Сила подъемная аэродинамическая 
Сила поперечная
Сила поперечная
Сила поперечная аэродинамическая 
Сила продольная
Сила продольная
Сила продольная аэродинамическая
Сила результирующая
Сила тангенциальная
Система координат земная
Система координат земная нормальная
Система координат инерциальная
Система коордииа1 нормальная
Система координат подвижная
Система координат подвижная земная
Система координат подвижная ориентированная
Система координат полусвязанная
Система координат связанная
Система координат, связанная с пространственным углом атаки
Система координат скоростная
Система координат стартовая
Система координат траскторная
Скорость
Скорость ветра
Скорость воздушная
Скорость земная
Скорость крена
Скорость летательного аппарата
Скорость летательного аппарата воздушная
Скорость летательного аппарата угловая
Скорость летательного аппарата угловая абсолютная
Скорость путевая
Скорость рыскания
Скорость тангажа
Скорость угловая
Скорость угловая абсолютная
Степень продольной статической устойчивости по перегрузке 
при свободном руле высоты
Степень продольной статической устойчивости по перегрузке 
при свободном рычаге управления
Степейь продольной статической устойчивости по перегрузке 
при фиксированном руле высоты
Степень продольной статической устойчивости по перегрузке 
при фиксированном рычаге управления
Степень продольной статической устойчивости по скорости при 
сиободиом руде высоты

54
60
66
66
64
56 
62 
62
54 
59

• 65
65
57 
63 
63
55 
61 
61 
52
56
3
4 
2
9 
6 
а 
7

14
10
15
16
5

20
35
39
36
37
42
35
36 
41
40
38
43
44
41 
40

112

Мб

Ml

115

114
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Степень продольной статической устойчивости по скорости при 
свободном рычаге управления
Степень продольной статической устойчивости по скорости при 
фиксированном руле высоты
Степень продольной статической устойчивости по скорости
при фиксированном рычаге управлеия
Тяга
Угол атаки
Угол атаки пространственный 
Угол ветра 
Угол крена
Угол крена аэродинамический
Угол крена скоростной
Угол наклона траектории
Угол отклоиения органа управления креном
Угол отклонения органа управления рысканием
Угол отклонения органа управления тангажом
Угол пути
Уюл рыскания
Угол рыскании скоростной
Угол скольжения
Угол тангажа
Угол тангажа скоростной
Фокус
Фокус по отклонению органа управления рысканием 
Фокус по отклонению органа управлении тангажом 
Фокус по углу атаки 
Фокус по углу схольження
Центровка нейтральная по перегрузке при свободном руле 
высоты
Центровка нейтральная по перегрузке при свободном рычаге 
управления
Центровка нейтральная по перегрузке при фиксированном ру
ле высоты
Центровка нейтральная по перегрузке при фиксированном 
рычаге управления
Центровка нейтральная по скорости при свободном руде вы
соты
Центровка нейтральная по скорости при свободном рычаге 
управления
Центровка нейтральная по скорости при фиксированном руле 
высоты
Центровка нейтральная по скорости при фиксированном ры
чаге управления
Эффективность органа управления креном 
Эффективность органа управления рысканием 
Эффективность органа управления тангажом

118

т
117

53
21
23 
33
27
24
30 
32
50
51 
•19
31
25
28 
22 
20 
29 
99 

102 
101
99

100
104

108

ЮЗ

107

106

■но

105

10»

120
121
Г19
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П Р И Л О Ж Е Н И Е  /  
С п р а в о ч н о е

Основные углы, используемые в механике полета

Углы, определяющие направление скорости летательного аппарата 
в связанной системе коорлинат н в системе координат, связанной с 

пространственным углом атаки

П А  я с н о с т ь  с и к н е т р т  г ?

Черт. 1

Углы между осями связанной систе
мы координат н нормальной систе
мы коорлинат

Углы между осями скоростной 
системы координат и нормальной* 
системы координат

Черт. 2 Черт. 3
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Траекторные углы Углы, определяющие 
направление ветра

8ергт/на/>ь

Черт. 4

В е р т и к а л ь

Углы отклонения органов управления

Черт. 6
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П Р И Л О Ж Е Н И Е  2  
С п р а в о ч н о е

МАТРИЦЫ ПРЕОБРАЗОвЛНИЯ ВЕЛИЧИН ИЗ ОДНОЙ СИСТЕМЫ 
КООРДИНАТ В ДРУГУЮ

1. Преобразование величии и формирование матриц преобразования
Перевод величин из одной системы координат в другую может выполнять

ся с помощью матрдаы преобразования.
В зависимости от вида пересчитываемых величин различают: 
преобразования составляющих вектора а соответствующих им коэффици

ентов;
преобразования моментов инерции к центробежных моментов инерции (сос

тавляющих тензора инерции); 
преобразования производных
и применяют соответствующие им матрицы преобразований.
1.1. Пр е о б р а зо в а и н я с о с т а в л я ю щ и х  в е к т о р а  н с о о т 

в е т с т в у ю щ и х  им к о э ф ф и ц и е н т о в
Преобразования составляющих вектора в системе координат А  в соответ

ствующие величины в системе координат В и обратно — для прямоугольных 
систем координат осуществляются с помощью соотношений:

^ в = вИ ^Д + вП ^/|"ЬЛ1*̂ <4» * 4 = ttH*fl4-<»a|V',8+aai2^ ,
Y в  = e3 i^ 4 + a**^^+a*»̂ .-i • Y  л ~ а и х в  + ei tY в  \ - а к 2 в  •
%  В  1“ й » 1 ^ л + * 1зз^ а 4 - йэ}2/, . Z A  ^ а 1ЭХ в  + л в У д  + а *э % в -

В матричной форме записи соотношения имеют вид:

( Хв \  / в | ,  в „  в „  \

“ А*Ц Уд )• где **вА“ { 0 *1 ° х * Я#* ) . 
\ ^ В )  \ в«  4я  вза J

а ее транспонированная матрица

Если AIС А .  М в с . M D B  — матрицы преобразования системы координат 
А  я  С ,  С  ъ  В  к  В  п  D  соответственно, то матрица преобразования системы коор
динат А  в систему координат D  определяется произведенном матриц третьего* 
второго и первого преобразований

М О А  “  M D B M B C  ■ М с л  •
Элементы a t j  ((=1,2,3; /=  1, 2,3) матрицы преобразования М  о Л и  ее тран

спонированной матрицы М хо л  называются направляющими косинусам».
Они представляют собой функции углов поворота, с помощью которых сис

тема координат .4 переводится в систему координат D .  В применяемых здесь
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преобразованиях последовательные повороты осуществляются либо вокруг осей 
системы координат, либо вокруг линий узлов (осей систем в положениях, зани
маемых ими перед очередными поворотами). Каждый последовательный пово
рот в положительном направлении представляется матрицей, в которой элемент 
на главной диагонали, соответствующий оси вращения, равен единице, а другие 
элементы соответствующей ему строка н столбца равны нулю. Два других эле
мента на главной диагонали равны косинусу угла поворота. В первой следующей 
за единицей строке оставшийся элемент равен ctniycy, а по второй — минус 
синусу угла поворота.

Например, переход от нормальной к связанной системе координат осущест
вим тремя последовательными поворотами— на угол рыскания ф вокруг оси 
Y 0 g . угол тангажа б вокруг линии узлов O Z  и угол крена у вокруг продоль
ной оси О Х .  Матрица соответствующего преобразования определяется произве
дением матриц.

/1  0 0 \  /  cos в  sin б  O W cosif 0 —sin ф \
[ 0 cosy sin у )  ( —sin *  cos б 0 0 1 0
\ 0 —sin у cos у /  \  0 0 1 / \ s i nтр 0 соаф/

В ряде случаев переход от одной системы координат к другой осуществля
ется с помощью одного иди двух элементарных преобразований.

В таблице приведены направляющие косинусы для наиболее часто исполь
зуемых преобразований сосгавляющюс векторов.

Коэффициенты сил преобразуются с помощью таблиц направляющих косину
сов так же, как составляющие сил и моментов, например,

с Х/> =(cos a  cos P)cx-t-(—sin acos p)cy-f (sin P)cf;
-Y„=(cosacosP)A' +  (—sin acos 0)K-|-(sln fl)£;

M X a  — (cos a  cos p)Af* -H(—sin a  cos p) M y  +• (sin p)A!2.
При преобразовании коэффициентов моментов учитывается различие ха

рактерных длин, используемых для приведения к безразмерному виду состав
ляющих моментов п продольном н боковом движениях, например.

= =(cos a  cos р) т х +  (—sin a  cos P )«y +  (sin

\ 2 .  П р е о б р а з о в а н и е  м о м е н т о в  и н е р ц и и  и ц е н т р о б е ж 
ных м о м е н т о в  и н е р ц и и

Моменты инерции и центробежные моменты инерции образуют тензор инер
ции, который представляется относительно системы координат А  симметричной 
матрицей

(  ? х  ~ l * i  — 1 * г  \
-  [ — f * у I у — l , z  I .

V ~ /«  - Г у г  I ,  }
Тензор инерции в системе координат А  преобразуется в тензор инерции в 

системе координат В  соотношением

1В  — М В А  А  М 'в А  •

Например, гевзор инерции летательного аппарата опносигсльно связанной сис
темы координат (плоскость O X Y  совпадает с его плоскостью симметрии 1 х е  — 0 
и /  у  г  —  0), определяется относительно полусвязанной системы координат пре
образованием

— l x e y t  о \  /cos а  -  sin a  0 W  l x - l x y  0\ /  eo sasina0\  
— h ,  y ,  f y e  0  W ( sin -at cos а  0 |  — l x y  l y  0 |  — since cose 0 ) ,
0 ° )  \  ° 0 1 Д 0 0 Д  0 0 I)
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Направляющие косинусы для преобразований составляющих векторов

? ClU.UttMlfi СИСТСМ1 КООрАИААТ
о х OY o z

*о
2
эЖо.£

0 ^
У

cos $  cos Ь Sin t|j Sin v  —
- cos ф sin ft cos у

sin \|>cos y - f  
4 -c o s ^s in  6  Sin у

о к , . Sin б cos 6  cos у —008 6  Sin у  1

W f —sin V COS 0 cos V sin y +  
+ s in ^ s ln  6  cos у

COS \{l cos y— 
—sin V s in  6  s in  у

«
2
й
оо.о
б

0 Х а cos a  cos p —sin a  cos ? sin P

0 К в sin a tp *  a 0
•

o z „ —cos a  Sin p sin a  sin p cos P

«•п33Xrz
3сэUX

1

о х ,
%

cos a —■sin a 0

0 К , sjn a cos a 0

0Z , 0 0 1

т
_____1

, Скоростная система координат

O X  a  [ 0 Y a 0 Z a

0»«•=А
32О.
5

о х * cos Vo cos 6 a —c o s fa s ln 6 „  cosye 4  
4 -sln sin

cos <{>п sin 6a s inY fl4- 
4-Sin Vo cos Ya

о » '* sin a  a cos %a cos Yo —cos 0 a sin y „

° 2 * —Sin f  a COS в„ • s iu » |'r tS ln 6 „co sya+
+ c o s 4 ’« s ,n Ye

—sin >fa sin d 0 s ln y 04- 
+COS Vo cos ya

с:•в-
Xп
3■у
ч*ос

ох. ccxp 0 - s i n  P

ок. 0 I 0

02, s l a p 0 ■ COS p



Ctp. 44 ГОСТ M 058-80

t1 llnj-M.i-ibuia система коорлнпат

—J o r g

oxc
cos a  cos 6  cos «J:— cos a  sin 0— —cos a  cos Osin ip—
—sin a(sin tp sin —sin a  cos 0 cos у —slna(cos ipsiny-f-

w•e
- Sin 0  cos $  cqs y) : -fsin OsinVcosy)

5гаn
o v e

sin a  cos 0 cos ф f stn a  sin 0+ —sin a  sin ф cos 0+кnи Ч-cos cc(stn ф sin у— + cos a  cos 0 cos у -fcosa(cosipsin y-f
>-з
c —sin 0 cos ф cos y) +sln 0 sin ф cosy)

O Z c Sin 0  COS Ip sin y-H —cos Osin у cos ф cosy—
+sln  tycosy —Sin 0 sin ф sin у

выполнение которого дает
=-/*cos:;a-f/ySlii, a+/_rysln2a: 

! y e  —/* sin’et-t / y cos*a—l X y  stn 2a ;

l x e  y t  — U у —l x )  2 ~  ~  I x y  c<>3 2sc.

1-3. П р е о б р а з о в а н и е  п р о и з в о д н ы х
1.3.1. Переход от производных в одной системе координат к производным 

и другой системе координат осуществляется тремя различными видами преоб
разований, применяемыми в трех соответствующих случаях:

величины, от хоторых берутся производные, преобразуются, а по которым 
берутся производные. не преобразуются;

величины, от которых н по которым берутся производные, преобразуются; 
величины, от которых берутся производные, не преобразуются, а по’ кото

рым берутся лровззодные, преобразуются.
1-3.2. Первому Случаю (13.1) соответствует преобразование

а если AIм  не зависит от величины, по которой берется производная, то ^о т 
ветственно более простое преобразование

5 г (  К  ) = М в л £ г [  ~ * Л  ) •
Например, производные по углу атаки от соответствующих сал в полусвязапиой 
системе координат при переходе к связанной системе координат, определяются 
по выражению

Х“ \  {  cosasinfcO\ / Х ' \  / —sine  cos a  0 \ / X e \  
y< * 1-1 —slnaco*aO If Y*e  J f l  —Cos a  —sin a  0 V Y t  j , 
W  \  О О « Д  Z * J  \  0  0 0 A  Z e J
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откуда
Xе ^ c o i * { X f + Y e ) + * l n  a ( Y ? - X e ) ;
У а  -co s  a ( y f - X t ) -  sin »<X?+K,);

Z® — Z ^  .
Болес простым преобразованием будут определяться, мапример. соответст

вующие производные в связанной системе координат по заданным в полусвя- 
занкой системе координат производным по углу отклонения органов уоравде- . 
нвя (или углу скольжения) от составляющих момента

> Л # Р,+ * 1П

* Af*<W-  COS O A I*1® - • Sin a* v t  * «
*!**> •

*
По соотношениям, аналогичным приведенным и п. 1.3.2, будут определяться и 
коэффициенты соответствующих производных.

1.3.3. Второму случаю (1.3.1) соответствует преобразование

D a — M D A ^ A M B A -
Матрицами D B n  D ,, » этом соотношении систематизированы производные 

в соответствующих системах координат от трех составляющих вектора.ко трем 
составляющим другого вектора, причем элементы каждой строки этих матриц 
представляют составляющие вектора, от которого берется, я  элементы каждого 
столбца — по которому берется производная.

Например, производные от составляющих моментов по составляющим уг
ловой скорости, заданные в полусвязаниой системе координзг, преобразуются 
о соответствующие величины в связанной системе координат по выражению

'К *  м у  м у
лгу лгу лгу 

у г у  лгу м у
откуда

cosa sin a  0-, / д |  .и  “у , Д]*», \  /c o s a —sin<*0> 

—>sina cose0 | |  м  у е М  ~У(, Д| ] |  s ina  cosa 0

0 0 \ ) \ л г х е м у е лгуе

sinJaм у  с=.И ".т., cos*д-1-(Л< '"у, +Af “ х е  )sln 1  cos a+Af wy f  
x t  x t  v e

S t y  -Л< "'у, cos* a  +  (Л1 ‘'у , — M  %  )sln a  cos a  - M  * x e  sln*a * e  Уе  x e  v e
=M n t e  cos o-J- M  " * e  sin a  

x e  * e
S t y  —Л1 v * t  cos!a + (Af m r t  - M  " x ,  )sin a  cos a — Л1 “y e  sin*a 

№e  y e  * e  x e
S t y  *m S1 “у, cos*a—(Л1 “ t e  + Л1 " x e  )sln acos a +  M  u x t  $ln*a 

u e  x c  y *  x e
M ' “  =Af " i e  cos a  — M  “ *e  sin a y f  * e
S t y - M ~ x t  cos a - f  M  ” у е  sin а 

* e  r e
м у  =Л( “у, cos a — M  * x e  sin a
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AIJ* *  М ”г,.
*#

1-3.4. Третьему случаю (1Д|1) соответствует преобразование

( дЛ/дХ0  \  • Ш ! д Х с  \
Ы Ц м / д К с  )•

<M/dZ0 J \д Л !д ге J
1.4. Соотношения между, углах и атаки, скольжения, пространственным ут

лой атаки к аэродинамическим углом крена имеют вид:

sin ф„-=

cos a n=cos a  cos р ( 0 < а „ ^ я )
_______ sin р________  ____  ______sin geos р , __ \
/shi*ctcos*p+sin*p ' COS V"’“  y^si'n*acos^+sinJp [ — n <’4’n < ^ j.

sin P=sin a„s in  Фп ( ------- § - )

sina- sina n cos т я cos a„
( —я < « <  л). и—I ... I .Mill - .11 ■ — . , WJ* — - I I . I | . ■

)' 1— s in *a „ sln*^n', У  1—sln3a „  91п*фп
15 Соотношения между углами Эйлера и угловыми с корост и я и а сояэанной 

системе координат имеют вид:

о1_,«в y-f-ijsin О 
Оу =  0л1пу4- ^cos у cos Э 
*«/=Ocos у—<(»in 7 cos Ь 

И Y=t»yHg d{«J2Sin у—«JyCOS у) 
d =a>ysln y+MjCosy

♦ " ( “у сон у -  *v$»n у)

Пределы нзмекения углов:
—яо$><я 
я  „ я-  т<*< т

—Л<у « я
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ГОСТ 200S»—t0 Стр. 47

П Р И Л О Ж Е Н И Е  3  
С п р а в о ч н о е

гствне обозначений осей координат и буквенных обозначений 
г, установленных в данном стандарте и МС ИСО 1151.4.1—'V

Обомачевхе
Термин .X по ГОСТ 

20М«—1Л no «С ИСО 1151. ч . 1-V

Земная система координат. О Л *0
оса . • 0„Уо 

Оо£о
Нормальная земная система O J g X o ( X g )

координат, оси O o Y g
o az K

- г л - Z g )
Y ° ( Y g )

Земная подвижная система O X a X ,
координат, оси O Y „

O Z t
•

Y„
Нормальная система коорди- O X g

пат, оси O Y g - Z o ( - Z g )
O Z  g ■ Y o ( Y g )

Продольная ось O X X
Нормальная ось O Y — Z
Поперечная ось O Z Y
Скоростная ось 0 X o X a
Ось подъемной силы O Y a - Z a
Боковая ось O Z a Y a
У ran атаки a a
Угол скольжения P P
Угол рыскания * -Ч> ^
Угол тангажа 9 в
Угол крена V Ф
Скоростной угол рыскания — I ’
Скоростной угол тангажа 9a Y a
Скоростной yran крена Ta h a
Угол пути ЧГ - x
Угол наклона траектории e Y
Угол ветра «V Xw
Наклон ветра e r Y cp
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Продолжение

Обо значение
Номертермит Теркин по ГОСТ 

3005S-M
no МС И СО USI. 

я.'1 -У

"Л
35 Скорости летательного ап

парата
У V

36 Воздушная скорость лета
тельного аппарата

V V ж
-►

37 '  ‘ Земная скорость у « у .
Составляющие земной скорое- V * * “к
тк по осам связанной системы 1'ку —«V
хоординат Ука Ь’к

38 Путевая скорость . Уп f
. -*

39 Скорость ветра W Ум.

40 Абсолютная угловая скорость 
летательного аппарата

а

41 Угловая скорость летатель
ного аппарата

ш Q

42 Скорость крена ш х Р
43 Скорость рыскания ШУ — г
44 Скорость тангажа шг <7
45 Масса летательного аппара

та
т т

46 Момент инсрипа летательно- 1л 1 х ( Л )
го аппарата относительно оси

{ ;.
/а(С)
/у(»)

47 Центробежный момент инер- г х у Ь г ( Е )ции летательного аппарата /у,
•гх

- M D )
1 х у  (О

+8 Радиус инерции летательного Г г Г хаппарата относительно оси ГУ
Гг

Г г
ГУ

49 Угол отклонения органа уп
равления таща жом — 6я(П)

Угол отклонения руля высо 
ты —

50 Угол отклонения органа уп
равления креном

— . М«)
Угол отклонения элеронов

V

51 Угол отклонения органа уп
равления рысканием

—* - м - а
Угол отклонения руля нап

равления
й,.



ГОСТ МОИ— 80 Стр. 49

П р о д о л ж е н и е
Овозмачонме

!(ом«р Термин •по ГОСТ п о  мс исо Tim.тории»* SOObS—80 ч. 1 - V

52 • Результирующая сила R R
-*■ —V

53 ' Тяга
Аэродинамическая села пла-

Р F

54 Т ~ А R a
ОМра х

55 Продольная сила Лж л

56 Нормальная сила R y ~ i  <
57 Поперечная сила R z 1

58 Тантеиииальная сила

59 Подъемная сила * У а —2 а

60 Боковая сила У  а
Y - Х А

61 Аэродинамическая продоль- А

62
ная сила

Аэродинамическая формаль
ная сила

V* — 2 л

63 г Аэродинамическая поперсч- Z
у А

ная сила

64 Сила лобового сопрогиые- Х а - * ла
ВИЯ - Л

65 Аэродинамическая подъем- у а - Z *
пая сила у /А

66 Аэродинамическая боковая Z a У  а .
сила

70 Результирующий момент М  Л

7.1- Момент тяги М р —

72 * Аэродинамический момент м —

7 3 Момент крена M R X L

74 Момент рыскания M R y - N

75 Момент тангажа м „ г М

76 Аэродинамический момент 
кренд

М л L a

77 Аэродинамический момент 
рыскания

М у - , \ л



Продолжение

Стр. 50 ГОСТ 20058— М
\

Номерт«рм»иа
Обоэнаксне*

Термid оо ГОСТ 
00058-8) по МС ИСО 1151. ч. 1-V

78 '  Аэродинамический момент 
тангажа л и М А

79 Перегрузка
—> 
Л

—• 
п

80 Продольная перегрузка П х П х
81 Нормальная перегрузка «У ~ » г
82 Поперечная перегрузка «Е П у
83 Тангенциальная перегрузка п * а
84 Нормальная скоростная пе

регрузка
П У а

85 Боковая перегрузка п ' а "Уа
86 Коэффициент аэродинамичес

кой продольной силы
С х ~ С 1

87 Коэффициент аэродинамичес
кой нормально* силы

С у ~ С А

88 Коэффициент аэродинамичес
кой поперечной силы

Сг С Ау  '

89 Коэффициент лобового соп
ротивления С' а .

90 Коэффициент аэродинамичес
кой подъемной силы . С* о

.91 Коэффициент аэродинамичес
кой боковой силы с * а <

95 Коэффициент тяги СР ~

96 Коэффициент аэродинамичес
кого момента крена С<

97 Коэффициент аэродинамичес
кого момента рыскания

т у ~ С а

98 Коэффициент аэродинамичес
кого момента таигажа

т , <

111 Степень продольной стати
ческой устойчивости по пере- 
гррхе при фикелроиатюм руле 
ВЫСОТЫ

° п

112 Степень продольной стати
ческой устойчивости по пере
грузке при свободном руле вы
соты

ояс

•



ГОСТ 200je—W  Стр. 51

П р о д о л ж е н и е

Номер
гернннл Термин

ОСо1ва«еяи«

во ГОСТ гавв-ю no МС ИСО 1151. ч. I-V

113 Степень продольной стати
ческой устойчивости по скорос
ти при фиксированном руле 
ВЫСОТЫ

o v -

1U Степень продольной стати
ческой устойчивости по скорос
ти При свободном руле высо
ты

a V c

119 Эффективность органа уп
равления тангажом — -

Эффективность руля высоты —
120 Эффективность органа уп

равления креком -
Эффективность элеронов Д тг,

121 Эффективность органа уп
равления рысканием -

Эффективность рули нап
равления Дл?уИ -

122 Коэффициент эффективности 
органа управления тайга жом - Сшвт

Коэффициент эффективности 
руля высоты —

123 Коэффициент эффективности 
органа управления креном 

Коэффициент эффективности 
элеронов

- %  1 С 1 $

"Ф —
124 Коэффициент эффективности 

органа управления рысканием 
Коэффициент эффективности 

руля направления

- - ^ в Л( - с л!)

Ш уН —
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