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В ПОСОБИИ ДАНЫ РЕКОМЕНДАЦИИ ПО СТРОПОВКЕ СТРОИТЕЛЬНЫХ МЕХАНИЗМОВ ДДЯ ИХ ПОДЪЕМА И 

ПЕРЕМЕЩЕНИЯ ГРУЗОПОДЪЕМНЫМИ КРАПАМИ И МЕТОДИКА ОПРЕДЕЛЕНИЯ КООРДИНАТ ЦЕНТРА МАСС (ТЖЕСТИ) 

МЕХАНИЗМОВ.

ПОСОБИЕ ПРЕДНАЗНАЧЕНО ДЛЯ СПЕЦИАЛИСТОВ, ЗАНИМАЮЩИХСЯ РАЗРАБОТКОЙ ПРОЕКТОВ ПРОИЗВОД

СТВА РАБОТ, ЛИНЕЙНОГО ПЕРСОНАЛА СТРОЕК. И ИНШШРНО-ТЕХНИЧЕСКИХ РАБОТНИКОВ ДРУГИХ СЛУЖБ И 

ПОДРАЗДЕЛЕНИЙ ГЛАВМОСПРОМСТРОЯ.

Технологическая карта не заменяет ППР. ( см. СНиП 3 .0 1 .0 1 8 5 *  )

Пособие разработано техническим отделом 
треста Мосоргпромстрой 

(нач. отдела Рапидов О .В., главный механик 
Рощупкин В.И ., инженер Фролова Т.И .).



В УСЛОВИЯХ ПЛОТНОЙ ГОРОДСКОЙ ЗАСТРОЙКИ, С ЦЕЛЬЮ СОКРАЩЕНИЯ РУЧНОГО ТРУДА И МАКСИМАЛЬНОГО ИСПОЛЬЗОВАНИЯ 

СРЕДСТВ МЕХАНИЗАЦИИ, ВОЗНИКАЕТ НЕОБХОДИМОСТЬ ПОДАЧИ МЕХАНИШОВ (ЭКСКАВАТОРОВ, БУЛЬДОЗЕРОВ, ПОГРУЗЧИКОВ И Т.Д .)

НА РАЗЛИЧНЫЕ ВЫСОТНЫЕ ОТМЕТКИ И ДРУГИЕ ТРУДНОДОСТУПНЫЕ МЕСТА.

РАСПОРЯЖЕНИЕМ ПО ГЛАВМОСПРОМСТРОЮ № 31 от 12 .02.82 г .  ПРЕДУСМОТРЕНЫ МЕРОПРИЯТИЯ ПО СОКРАЩЕНИЮ ЗАТРАТ 

РУЧНОГО ТРУДА ПРИ ПРОИЗВОДСТВЕ НАИБОЛЕЕ ТРУДОЕМКИХ ВИДОВ РАБОТ. ОСОБОЕ ВНИМАНИЕ ОБРАЩЕНО НА МЕХАНИЗАЦИЮ ЗЕМ

ЛЯНЫХ РАБОТ. НА ОБЪЕКТАХ ГЛАВМОСПРОМСТРОЯ РАБОТЫ ПО ЗАЧИСТКЕ ДНА КОТЛОВАНОВ, ДОБОРУ ГРУНТА У. КОНСТРУКЦИЙ И В 

ДРУГИХ ТРУДНОДОСТУПНЫХ МЕСТАХ ВЫПОЛНЯЮТСЯ, КАК ПРАВИЛО, ВРУЧНУЮ, Т.К. НЕ ВСЕГДА ЭКСКАВАТОРЫ, БУЛЬДОЗЕРЫ И ДР. 
МЕХАНИЗМЫ МОГУТ ПРОЙТИ СВОИМ ХОДОМ К МЕСТУ ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТ. ПРИ ВЫПОЛНЕНИИ РАБОТ' НУЛЕВОГО ЦИКЛА И НА РАЗНЫХ 

ВЫСОТНЫХ ОТМЕТКАХ ПРИХОДИТСЯ ВЫПОЛНЯТЬ ВРУЧНУЮ И ДРУГИЕ ВИДЫ СТРОИТЮЪНО-МОНТАЖЫХ РАБОТ (ПЕРЕМЕЩЕНИЕ РАСТВО- 

РОВЕТОННЫХ СМЕСЕЙ, КОНСТРУКЦИЙ, ИЗДЕЛИЙ и Т.П.)

ПРИ ПОДГОТОВКЕ НАСТОЯЩЕГО ПОСОБИЯ БЫУГА ПРОДЕЛАЛА РАБОТА ПО ОПРЕДЕЛЕНИЮ КООРДИНАТ ЦЕНТРА ТЯЖЕСТИ МЕХАНИЗМОВ, 

ВЫЯВЛЕНИЮ .'МВСТ, ЗА КОТОРЫЕ СЛЕДУЕТ ПРОИЗВОДИТЬ ЗАЦЕПКУ МЕХАНИЗМОВ И РАЗРАБОТАНЫ РЕКОМЕНДАЦИИ ПО СПОСОБАМ ИХ СТРО

ПОВКИ, ЧТО ПОЗВОЛИТ ПОДАВАТЬ МЕХАНИЗМЫ С ПОМОЩЬЮ ГРУЗОПОДЪЕМНЫХ КРАНОВ К МЕСТУ ВЫПОЛНЕНИЯ СТР0ИТЕЛЫ10-М011ТАЖНЫХ 

РАБОТ. МЕХАНИЗМЫ СГРУППИРОВАНЫ, Б ЗАВИСИМОСТИ ОТ ИХ МАССЫ, В'ТРИ ГРУППЫ: I -я  ГРУППА -  МЕХАНИЗМЫ МАССОЙ ДО 10 т ;

2-я ГРУППА -  МАССОЙ ДО 16 т ; 3-я ГРУППА -  МЕХАНИЗМЫ МАССОЙ ДО 25 т .

ДЛЯ ИХ СТРОПОВКИ• РЕКОМЕНДУЕТСЯ ПРИМЕНЯТЬ ТРИ УНИВЕРСАЛЬНЫЕ ТРАВЕРСЫ ГРУ30П0ДЗ>Ш10СТЬЮ 10 тс (Ряс. J ) ;

16 тс (Рис. 2) И 25 то (Рис. 3) СО СМЕННЫМИ КАНАТНЫМИ СТРОПАМИ ТИПА УСК1 (Рис. 4 ) .

ПО ЗАДАНИЮ ТЕХНИЧЕЖОГО ОТДЕЛА ТРЕСТА ОТДЕЛ ПРОЕКТИРОВАНИЯ МОНТАЯНОЙ ОСНАСТКИ И ПРИСПОСОБЛЕНИЙ РАЗРАБО

ТАЛ РАГОЧИЕ ЧЕРТЕЖИ ТРАВЕРС.

ПОДАЧА МЕХЛНИаАОВ ГРУЗОПОДЪЕМНЫМ! КРАНАМИ К МЕСТУ ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТ ПОЗВОЛИТ ПО̂ АЗДЕЛЕНИЯМ ГЛАВМОСПРОМ

СТРОЯ ДОБИТЬСЯ СОКРАЩЕНИЯ РУЧНОГО ТРУДА ПРИ В1Ш0ЛНЕНИИ РА.ЗЛИЧНЫХ ВИДОВ СТРОИТЕЛЬНО-МОН’ГА)ЛШ. РАБОТ’;



G

МЕТОДИКА ОПРЕДЕЛЕНИЯ ЦЕНТРА МАСС МЕХАНИЗМОВ НА ГУСЕНИЧНОМ ХОДУ

ДЛЯ ПРАВИЛЬНОЙ СТРОПОВКИ МЕХАНИЗМА НЕОБХОДИМО ЗНАТЬ КООРДИНАТЫ ЕГО ЦЕНТРА МАСС. ПРИ ОТСУТСТВИИ В ТЕХНИЧЕСКОЙ ДОКУ- 

МЕНТАЦИИ НЕОБХОДИМЫХ ДА1ШЫХ, КООРДИНАТЫ ЦЕНТРА МАСС МЕХАНИЗМОВ НА ГУСЕНИЧНОМ ХОДУ РЕКОМЕНДУЕТСЯ ОПРЕДЕЛЯТЬ ПО СЛЕДУЮ

ЩЕЙ МЕТОДИКЕ:

1. ПОДГОТОВКА МЕХАНИЗМА К ИСПЫТАНИЯМ.

1 .1 . НАВЕСНОЕ ОБОРУДОВАНИЕ (ПРИ НАЛИЧИИ) ДОЛЖНО БЫТЬ УСТАНОВЛЕНО БЕЗ ПЕРЕКОСА НА МИНИМАЛЬНОМ РАССТОЯНИИ ОТ ОПОРНОЙ 

ПОВЕРХНОСТИ. ДОПУСКАЕТСЯ ОПРдаЛЕНИЕ ЦЕНТРА МАСС ПРИ РАЗЛИЧНЫХ ПОЛОЖЕНИЯХ НАВЕСНОГО ОБОРУДОВАНИЯ С ОПИСАНИЕМ УСЛОВИЙ ПРО

ВЕДЕНИЯ ИСПЫТАНИЙ В ОТЧЕТЕ.
1 .2 . МЕХАНИЗМ ДОЗЕаЕН ИМЕТЬ ПРИСПОСОБЛЕНИЕ ДЛЯ РАСПОЛОЖЕНИЯ В ВЕРТИКАЛЬНОЙ ПЛОСКОСТИ, ПАРАЛЛЕЛЬНОЙ ПРОДОЛЬНОЙ ОСИ 

МАШИНЫ, СНЕНИАЛЬНОГО ПЛАНШЕТА РАЗМЕРОМ 600x450 (НЕ МЕНЕЕ), НА КОТОРЫЙ В ПРОЦЕССЕ РАБОТЫ НАНОСЯТ ПРОЕКЦИИ ВЕРТИКАЛЬНЫХ 

ЛИНИЙ, ПРОХОДЯЩИХ ЧЕРЕЗ ЦЕНТР ivlACC.

2. ПЛОСКОСТИ ОТСЧЕТА.

2 .1 . ГОРИЗОНТАЛЬНУЮ ПРОДОЛЬНУЮ КООРДИНАТУ ЦЕНТРА МАСС ОТСЧИТЫВАЮТ ОТ ВЕРТИКАЛЬНОЙ ПЛОСКОСТИ, ПРОХОДЯЩЕЙ ЧЕРЕЗ ОСЬ 

ВЕДУЩИХ КОЛЕС.
2 .2 . ГОРИЗОНТАЛЬНУЮ ПОПЕРЕЧНУЮ КООРДИНАТУ ЦЕНТРА МАСС ОТСЧИТЫВАЮТ ОТ ВЕРТИКАЛЬНОЙ ПЛОСКОСТИ, ПРОХОДЯЩЕЙ ЧЕРЕЗ ПРО

ДОЛЬНУЮ ОСЬ СИММЕТРИИ МАШИНЫ (ПОЛОЖИТЕЛЬНАЯ ПРИ ОТКЛОНЕНИИ ВПРАВО НО ХОДУ, ОТРИЦАТЕЛЬНАЯ ПРИ ОТКЛОНЕНИИ ВЛЕВО).

2 .3 . ВЕРТИКАЛЬНУЮ КООРДИНАТУ ЦЕНТРА МАСС ОТСЧИТЫВАЮТ ОТ ПЛОСКОСТИ ОПОРНОЙ ПОВЕРХНОСТИ ГУСЕНИЦ (БЕЗ ПОГРУЖЕНИЯ 

ГРУПТОЗАЦЕИОВ).

3 . ОПРЕДЕЛЕНИЕ КООРДИНАТ ЦЕНТРА МАСС. .
-  L • I

3 .1 . ГОРИЗОНТАЛЬНУЮ ПРОДОЛЬНУЮ КООРДИНАТУ ЦЕНТРА МАСС МЕХАНИЗМА X  В мм ОПРЕДЕЛЯЮТ ПО ФОРМУЛЕ: Х =  ^  ~~
Ом

ГДЕ L -  РАССТОЯНИЕ МЕЖДУ ОПОРАМИ, НА КОТОРЫХ УСТАНОВЛЕНА ПЛАТФОРМА ДЛЯ ВЗВЕШИВАНИЯ, мм;

МАССА МЕХАНИЗМА,ПРИХОДЯЩАЯСЯ НА ВЗВЕ1ШАЮЩЕВ УСТРОЙСТВО, ИСКЛЮЧАЯ МАССУ ПЛАТФОРМЫ ДЛЯ ВЗВЕШИВАНИЯ, ОПОРЫ И ДРУ

ГИЕ ПРИСПОСОБЛЕНИЯ, кг; 

б и-  ЗКСПЛУАТАЦИ0Ш1АЯ МАССА МЕХАНИЗМ, кг.

ПОСЛЕ ОПРВДЕЛШЯ ГОРИЗОНТАЛЬНОЙ КООРДИНАТЫ НА ПЛАНШЕТЕ ПРОВОДЯТ ВЕРТИКАЛЬНУЮ ЛИНИЮ, -ПРОХОДЯЩУЮ ЧЕРЕЗ ЦЕНТР МАСС.

3 .2 . ГОРИЗОНТАЛЬНУЮ ПОПЕРЕЧНУЮ КООРДИНАТУ Ц1ФНТРА МАСС ^  В мм ШРЩДШШГ 110 ФОРМУЛЕ: J  =  В (0,5 -  -&*-) }



Е
ГДЕ Е> -  КОЛЕЯ, ш ;

б ^ -  МАССА, ПРЕХОДЯЩАЯСЯ ПА ПРАВУЮ ГУСЕНИЦУ, кг.
3 .3 . ВЕРТИКАЛЬНУЮ КООРДИНАТУ ЦЕНТРА МАСС Ь В мм ОПРЕДЕЛЯЮТ СЛЕДУЮЩИМ ОБРАЗОМ. МЕХАНИЗМ ПОДНИМАЮТ ПООЧЕРЕДНО ЗА 

ПЕРЕДНЮЮ И ЗАДНЮЮ ЧАСТИ НА УГОЛ 15-25° ОТНОСИТЕЛЬНО ОПОРНОЙ'ПОВЕРХНОСТИ, ПРИ ЭТОМ ОПИРАЕМУЮ ЧАСТЬ УСТАНАВЛИВАЮТ НА ВЕСЫ. 

КАНАТ ПОДЪЕМНОГО КРАНА ДОЛЖЕН ЗАНИМАТЬ ВЕРТИКАЛЬНОЕ ПОЛОЖЕНИЕ. ЧТО ПРОВЕРЯЮТ ОТВЕСОМ. ПРИ ОПЫТЕ ИЗМЕРЯЮТ МАССУ, ПРИХОДЯ

ЩУЮСЯ НА ВЕСЫ ОТ ПЕРЕДНЕЙ И ЗАДНЕЙ ЧАСТЕЙ МЕХАНИЗМА , б *  В кг, И РАССТОЯНИЕ ПО ГОРИЗОНТАЛИ ОТ ТОЧКИ КОНТАКТА ОПИРА
ЮЩЕЙСЯ ЧАСТИ МЕХАНИЗМА НА ВЕСЫ ДО ПОДЪЕМНОГО КАНАТА U Сг  В мм. ПО ИЗМЕРЕШШ ЗНАЧЕНИЯМ ОПРЕДЕЛЯЮТ РАСЧЕТНЫЕ ЗНАЧЕ
НИЯ ГОРИЗОНТАЛЬНЫХ РАССТОЯНИЙ ОТ ЦЕНТРА МАСС ДО ЛИНИИ ПОДВЕСА С, ы В мм ПО ФОРМУЛАМ:

С г =  - 4 - ^  .б  „  ’
И ДОВОДЯТ ВЕРТИКАЛЬНЫЕ ЛИНИИ НА ПЛАНШЕТЕ. _

ПЕРЕСЕЧЕН® ЛИНИЙ НА ПЛАНШЕТЕ ДАЕТ ВЫСОТУ РАСПОЛОЖЕНИЯ ЦЕНТРА МАСС К . ЕСЛИ ПЕРЕСЕЧЕНИЕ ЛИНИЙ ОБРАЗУЕТ ТРЕУГОЛЬ
НИК, ТО РАСПОЛОЖЕНИЕ ЦЕНТРА МАСС ОПРЕДЕЛЯЕТСЯ ТОЧКОЙ ПКИЗСЕЧШШЯ МЕДИАН ТРЕУТОЛЬШЖА.

ДОПУСКАЕТСЯ ПРИМЕНЯТЬ АНАЛИТИЧЕСКИЙ МЕТОД ОПРЕД>ЖНИЯ ВЕРТИКАЛЬНОЙ КООРДИНАТЫ ЦЕ1ГГРА МАСС БЕЗ ПРИМЕНЕНИЯ ПЛАНШЕТА, 
В ЭТОМ СЛУЧАЕ (ПРИ ПОДЪЕМЕ ПЕРЕДНЕЙ ЧАСТИ ШШИШ) КООРДИНАТУ h ОПРЕДЕЛЯЮТ ПО ФОРМУЛЕ: ' У ~ £ -Л - +  Ь ;

6 » '  4-д <*-
ГДЕ Р -  УСИЛИЕ В ПОДЪЕМНОМ КАНАТЕ,-кг.

cL -  УГОЛ ПОДЪЕМА МЕХАНИЗМА, угловые градусы;

£ -  РАССТОЯНИЕ ПО ГОРИЗОНТАЛИ ОТ ОПОРЫ, НА КОТОРУЮ УСТАНОВЛЕН МЕХАНИЗМ, ДО ТОЧКИ КРЕПЛЕНИЯ КАНАТА, ш ; 

-  РАССТОЯНИЕ ПО ВЕРТИКАЛИ ОТ ТОЧКИ КРЖШШ КАНАТА ДО ОПОРНОЙ ПОВЕРХНОСТИ МЕХАНИЗМА, ш .

ПРИМЕЧАНИЕ: ЯРИ АНАЛИТИЧЕСКОМ СПОСОБЕ ОПРЕДЕЛЕНИЯ ВЕРТИКАЛЬНОЙ КООРДИНАТЫ ЦЕНТРА МАСС МЕХАНИЗМ ДОЛЖЕН УСТ.АНАВЛИВЛТЪСЯ 
НА ОПОРУ ТАК, ЧТОБЫ ОСЬ ВЕДУЩЕГО КОМЕСА НАХОДИЛАСЬ НА ВЕРТИКАЛЬНОЙ ЛИНИИ, ЦРОХОДШЩЙ ЧЕРЕЗ ВЕРШИНУ ОПОРЦ,



ТРАВЕРСА ГРУЗОШДШШСТШ Ю тс

Арх. » 1083 
трест

Мосоргпромстрой |

СТРОП УНИВЕРСАЛЬНЫЙ ТИПА УСКХ

L

Арх. №  1083, 1091 
трест Мосоргпромсч

Рис. 4
Грузозахватные . приспособления



ТАБЛИЦА МАСС ПОДдаШЗДХ' ГРУЗОВ

п/п
Наименование 

. механизмов.... .. Марка. . Масса,
»

Ш  схем, стропо- |
Ш |

Грузозахватные приспособления
\Наименование-- --- ; Характеристика
" т г м ;'сг,:*с;:::Т'"Р;,:кт”Г:ГГ

I ’ - 2' 3 4 ' б ) 6 8 9 ’•

I Экскаватор ЭО-2621А 5.7 13 j Траверса4Строп УСК I (4 иг.) *■№*
101,6 2808

2 Экскаватор : Э- 652 22,0 14 ТраверсаСтропЦУСКI <2 шт.) 2,7x1,2 4,7 25л
1 (' ■ 475 80

3. Бульдозер < № 7,0 15 !t
2,7x1,1 3,5 ю5 28028 , ,' .М

4. Бульдозер ДЗ-17 14,2 i16 f
f

ТраверсаСтроп УСК I (4 шт.) 2,7x1.2 2,0 164 . 405
25

405255. Бульдозер с рыхлителем < № 15,5 17 .
Траверса •Строп уСКI (4 шт.) 2,7x1,2 2,0 164

6. ДЗ-109 17,0 i8 ТраверсаСтроп УСК I (4 шт.) 2,7x1,2 
2,0 255 47538,4

7. Бульдозер ($£-35с5 20,0
i

19 ■:
ТраверсаСтроп УСК1 (2 шт.) 2,7x1,2 4,7 25II 47580

8. Автопогрузчик 4045 Р 6,0 2° ТраверсаСтроп УСК1 (2шт.) 2,7x1,1 3,0 103,2 28015,6
9. Автопогрузчик 4014,4016 6,0 21 ТраверсаСтроп УСК1 (I шт.) 2,7x1,1 1,6 103,2 280

5,3

10. Погрузчик ТО-6 А 7,7 22 •: ТраверсаСтроп УСКI (2 ит,) Строп УСК1 (I шт.)
2,7x1,1
1,52.0

10бз.г 2а0Ю,69,6
II. Погрузчик T0-I8 10,0 23 - ТраверсаСтроп УСКI (4 шт.) 2,7x1,1 

2,0 103,2 20024



W
I 2 3 4 5 !-------5----  - 7 8 9
12. Погрузчик ТО-25 10,0 24 , ТраверсаСтроп УСКI (2 шт.) .Строп УСК1 (I шт.)

2,7x1,1 1,5 2,0. 10 3,2 5
28010,69,6

13. Погрузчик ТО-7 9,0 25 ТраверсаСтроп УСКI (2 шт.) 2,7x1,I 3,5 . 105 28028
14. Погрузчик ТО-ЮА 21,5 26 ТраверсаСтроп УСК1 (4 шт.) 2,7x1,2 

2,0 256,3 47562,4

15. Трубоукладчик ТГ-124 21,0 27 ТраверсаСтроп УСК1 (4 шт.) 2,7x1,2 
2,0 256,3 47562,4

16. Компрессорныестанции ПКС-3,5ПКС-5.25ИКСД-5,25 4,0 28 Траверса 2,7x1,1 10 280

17. Компрессорныестанции
ЗИФ-55 В ЗИФ-ПВ-5 ПКС-5 5,0 29 ТраверсаСтроп УСКI (4 шт.) 2,7x1,1 

1,5 10U 2808
18. Компрессорныестанции НВ-ЮПВ-Ю/8М 4,0 30 Крюк нрана - • - -

19. Бурильно-крановая машина БМ-205 5,7 31 ; ТраверсаСтроп УСКI (3 шт.) 2,7x1,1 
1.5 103.2 280

15,9
20. Бурильно-крановая машина БМ-305 9,2 32 ТраверсаСтроп УСК1 (2 шт.) 2,7x1,1 3,5 105 280

28
21. Бурильно-крановая машина БМ-302А 5,4 33 Траверса

Захват (2 шт.)
2,7x1,1 2,3 £ 280

22. Каток самоходный ДУ-50 6,5 34 ТраверсаСтроп УСКI (I шт.) 2,7x1,1 
2,0

105 2809,6
23. Трактор Т-40М 2,4 35 { (4 шт.) 2,7x1,1 

1,5 10
1,6 2 80 

8
24. Самоходное шасси Т-16 1,8 зб ; Траверса Захваты (2 шт.) Строп УСК I (I шт.)

2,7:с1,1
2,0 10

.̂б 20°, . 2.4 3’6
К -Примечите: В граФ° 5 номера схем строповок соответствуют номерам страниц настоящего альбома.



С Х Е М Ы  С ТР О П О В О К



СХЕМА СТРОПОВКИ

Строповки, экскаватора ЭО-2621А осуществляется 

следующим хоплектом грузозахватных: приспособлений:

- траверса грузоподъемность» 10 тс с четырьмя ка

натными ветвями, снабженными крюками;

- четыре стропа УСК1-1,6 грузоподьемностью1,6тс, 

д ва из которых снабжены прокладками, предохраня

ющими канат от перетирания в местах его касания 

с опорами экскаватора.

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями над 

экскаватором так, чтобы крюк крана был над его цен

тром тяжести.

2. Стропальщики заводят два стропа за передние оси эк

скаватора, а два других - за опоры в.обхват, как 

показано на схеме, и надевают петли стропов н а  крю

ки канатных ветвей траверсы»

3. Подъемом крюка крана крановщик натягивает .стропы,. .а 

стропальщики фиксируют прокладки на опорах экскава

тора и отходят на безопасное расстояние*.

4. По команде стропальщика крановщик поднимает экскава

тор на высоту 10+20 см, проверяя надежность стропоsa

lt*. Если груз устойчив, крановщик производит подъем 

экскаватора на высоту не менее 0,5 м (от имза колес) 

выше встречающихся на пути перемещения предметов . . 

(бортов подвижного сотава) и подает его н а  место ус

тановки.

5. После ослабления натяжения канатов стропальщики от

цепляют стропы УСК1, крановщик поднимает траверсу с 

канатными ветвями и подает ее в необходимое для 

дальнейшей работы место.

^Нн" M P > A T i ? f  '3()-~2-б2.№



СХЕМА. СТРОПОВКИ

. Строповка экскаватора Э-652 ооуществлязт- 

ся следующим -конплакгом грузозахватных приспосо

блений:

- траверса грузоподъемностью 25 тс с четырьмя 

.. канатными ветвями, .снабженными крюками;

- два стропа У СК1-И»0 грузоподъемностью II тс, 

снабженных прокладками, .предохраняющими канат 

от. перетирания в местах его касания с продоль

ной балкой экскаватора..

1. Крановщик наводит траверсу с канатнмми й<*Г.пяш над. 

экскаватором так, чтобы крюк крана был над его цен

тром тяжести.

2. Стропальщики заводят стропы УСКХ за продольные.бал

ки ходовой части экскаватора, как показано на. схеме

' и надевают пе*лк.<вфропа на крюки канатных ветвей 

траверса.

3. Подъемом крюка крана кршовпДК натягивает стропы, а 

стропальщики фиксируют прокладки на ребрах балок м 

отходят на безопасное расстояние. .

4. По команде стропальщика крановщик поддимает^вкскавау-. 

тор на высоту 10+20 см от уровня стоянки, проверяя 

надежность строповки. Если груз устойчив,1 крановщик 

производит подъем экскаватора н а  высоту не менее 

0,5 м (от низа гусениц) выше встречающихся-на пути 
перемещения предметов (бортов подвижного Постава) я 
подает его на место установки.

5. После ослабления натяжения канатов стропальщики от

цепляют стропы У Д О , крановщик поднимает траверсу с 

канатными ветвями и подает ее в необходимое для даль
нейшей работы место.

Г Экскаватор 3-652 ■■



СХЕМА СТРОПОВКИ

Траверса г/п 16т . 

Строп УСК-1

Строповка бульдозера Д-706 (ДО-16С) осу

ществляется следующим комплектом грузозахватных 

приспособлений:

-  траверса грузоподъемностью 16 тс с четырьмя 

канатными ветвями, снабженными крюками; 

-четыре стропа УСК 1 -4 ,0 . грузоподъемностью 4 т с , 

снабженных прокладками, предохраняющими канат 

от перетирания в местах его касания с продоль 

кши балками ходовой части.

с ПОРЯДОК ВЫПОЛНИМА РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями над 

бульдозером так, чтобы крюк крана был над его цент

ром тяжести.

2 . Стропальщики заводят стропы УСК1 за  продольные бахт ,хы  

показано на схеме, и надевают петли стропа на крюки 

канатных ветвей траверсы.

3 . Подъемом крюка крана крановщик натягивает стропы, а 

стропальщики фиксируют прокладки на ребрах . балок

и отходят на безопасное расстояние.

4. По команде стропальщика крановщик поднимает бульдо

зер на высоту 10+ 20 см от уровня стоянки, проверяя 

надежность строповки. Если груз устойчив, 

крановщик производит подъем бульдозера на высоту не 

менее 0 ,5м  (от низа гусениц) выше встречающихся на 

пути перемещения предметов (бортов подвижного соста

ва) и подает его на место установки. .

б. После ослабления натяжения канатов стропальщики от

цепляют стропы УСК1, крановщик поднимает траверсу с 

канатными ветвями и подает ее в необходимое для даль

нейшей работы место.

Д г 7 с ф ^ ' ^



СХЕМА. СНОПОВКИ

Строповка бульдозера ДЗ-17 осуществляется 

следующим комплектен грузозахватных приспособлений:

- траверса грузоподъемностью 16 тс с четырьмя ка

натными ветвями* снабженными крк>к$ш;

- четыре стропа УСК1-4,0 грузоподъемностью 4 тс, 

снабженных. прокладками, - предохраняющими канат от 

перетирания в местах его касания с продольными 

балками.

т
л

п о р я д о к  и ш ш д щ .  р а б о т ы

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями над 

бульдозером так, чтобы крюк крана был над его центром 
тяжести.

2. Стропальщики заводят стропы УСК1 за продольздо бал

ки ходовой части, как показано на схеме и иадегая» 

петли стропа на крюки канатных 'ветвей траверсы.

3. Подъемом крюка крана крановднк натягивает стропы, а 

стропальщики фиксируют прокладки на ребрах белок и 

отходят ца безопасное расстояние.

4. По команда стропальщика крановщик_поднимает бульдо

зер на выосту 10+20 см от уровня стоянки, проверяя - 

надежность’ Строповки. Если груз устойчив, крановщик* 

производит‘Подхем бульдозера, на высоту не менее о 

0,5 и (от низа гусениц) выше встречающихся m  пути 

перемещения предметов.(бортов подвижного состава) и 

подает его на место установки.

5. После ослабления натяжения канатов стропальщики от

цепляя» стропы УСК1, крановщик поднимаю*, траверсу с ’ 

канатными ветвями и подает ее в необходимой для 

дальнейшей работы место. ,

к, ПО Т*"Т .



CXEi.IA СТРОПОВКИ

Строповка бульдозера ДЗ-42 (Д-606) осущест

вляется следующим комплектом грузозахватных при

способлений:

-  траверса грузоподъемностью 10 тс с четырьмя ка

натными ветвями, снабженными крюками;

- д ва стропа УСК 1 -5 ,0  грузоподъемностью 5 тс , 

снабженных прокладками, предохраняющими канат 

от перетирания в местах его касания с гусеница

ми бульдозера.

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями над 

бульдозером так, чтобы крюк крана был над его цент

ром тяжести.

2 . Стропальщики заводят стропы УСК1 под гусеницы, как 

показано на схеме и надевают петли стропа на крюки 

канатных ветвей траверсы..

3 . Подъемом крюка крана крановщик натягивает стропы, а 

стропальщики фиксируют прокладки на ребрах гусениц 

и отходят на безопасное расстояние..

4 . По команде стропальщика крановщик поднимает бульдо

зер на высоту 10+ 20 см от уровня стоянки,, проверяя 

надежность строповки. Если, груз устойчив, крановщик, 

производит, подъем бульдозера на высоту, не менее.0,5м 

( от низа гусениц) выше встречающихся на пути, переме

щения предметов (бортов подвижного состава) и подает

• его на место установки.

5 . После ослабления натяжения канатов стропальщики от

цепляют стропы УСК1, крановщик поднимает траверсу с 

канатами ветвями и подает ее в необходимое для даль
нейшей работы место.



СХЕМ СТРОПОВКИ,-,

Строповка бульдозера. ДЗ-Ю9. осу
ществляется следующим комплектом грузозахватных 
приспособленка:

-  траверса грузоподъемностью 25тс». с  чзтырьмя 
канатными, ветвями,..снабаениимн крюкам !̂

-  четыре..стропа.УСК,1,-5-,0 грузоподъемностью 5 тс , 
снабженных просадками, предохраняющими, кднат 
от перетирания в местах его касаиия с продоль

ными балками ходовой части.

ПОРЯДОК В5ШОЛНШЯ РДЖ/Ш,,

1. Крацовщик .наводит .траверсу .с .канатными ветвями над, 

бульдозером.так, чтобы крюк крана был над его цент-*,

. рои.тяжести»

2. Стропальщики заводят стропы УСК..1 аа.продольные,.бадкм, 

как..показано на.схеме,.и надевают петли стропа на

. крщки. .канатных ветвей, траверсы..

3. Подъемом ,крюка .крана.крановщик натягивает..стропы, 

стро,цалыцики. фиксируют, прокладки, иа ребрах балок И '

. отходят.на безопасное, расстояние.»

4. По.командо.стропальщика крановщик, поднимает бульдог.. - 

эер на.высоту. 10.* 20 см.от.уровня.стоянки».проверял,»

.„надежность .строповки», .Если .груз устойчивДкраповщих' 

производит, подъем бульдозера .на .высоту. .Н^.мснео, О,5>/ 

(от, низа..гус.ениц) выше, встречающихся на. пути .пере-; 

дещения .предметов {бортов .подвилногб" состава) и по-?..' 

•дает его.на.место установки.

5. После .ослабления натяжения.ланатов.хт.ропальщики^. 

отцепляет..стропы. УСК..1, ..крановщик поднимает..травсрЗу* 

,с. .канатными. ветвями, и.подает ее я необходимое для, 

дальнейшей работы место.

Бульдозер ДЗ--ЮР ’
г



СХЕМА СТРОПОВКИ

Строповка бульдозера Д-575 С (ДЗ-35С) осуществ

ляется следующий комплектом грузозахватных приспосо

блений:

- траверса грузоподъемностью 25 тс с четырьмя канат

ными, ветвями, снабженными крюками;

- два стропа УСК1 - 1 1 ,0  грузоподъемностью I I  т с , 

снабженных прокладками, предохраняющими канат от 
перетиргквш в местах его касания с гусеницами буль
дозера.

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями 

над бульдоэером так, чтобы крюк крана был над 

его центром тяжести.

2. Стропальщики заводят стропы ,УСК L  под гусеницы, 

как показано на схеме, и надевают петли стропа 

на хрюки канатных ветвей траверсы.

3. Подъемом крюка крана крановщик натягивает стро

пы, а  стропальщики фиксируют прокладки н а  реб

рах гусениц и отходят на безопасное расстояние.

4. По команде стропальщика крановщик поднимает 

бульдозер на высоту 1 0 4  20 см от уровня стоянки, 

проверяя надежность строповки. Если груэ устой

чив, крановщик производит подъем бульдозера иа 

высоту не менее 0,5 м (от низа гусениц) в ш е  

встречающихся на пути перемещения предметов 

(бортов подвижного состава) и подает его н а  мес

то установки.

5. После ослабления натяжения канатов стропальщики 

отцепляют стропы У С К I  , крановщик поднимает тра

версу о  киназными ветвям* и подает ее в необхо

димое для дальнейшей работы место.

г Бульдозер Д - 5 7 5 С  (ДЗ-Д^Б)



СХЕМА - (ЭДРОПОВКИ

I

Строповка автопогрузчика 4045Р  осуществ

ляется, следующим комплектом грузозахватных 

приспособлений:

- траверса , грузоподъемностью 10 тс с Четырьмя 

.. канатными -ветвями* снабжениями крюками; '

- два стропа УСК1-3.2 грузоподъемностью 3,2 тс, 

один из которых снабжен прокладками, предо

храняющими канат от перетирание; ь местах его 

касания о раыой погрузчика.

1. Крановщик наводит траверсу с канатным» вдтвями 

над автопогрузчиком так, чтобы кршк жршад был над 
его центром тяжести,

2. Стропальщики заводят один строп УСК1 аа раму пог

рузчика, а второй - за противовес, как показано 

на схеме, и надевают петли стропов на крюки •т.аиат- - 

них ветвей траверсы*

3. Подъемом крюка крана крановщик натягивает стропы, , 

а  стропальщики фиксируют прокладки на ребрах рамы 

погрузчика и отходят на безопасное расстояние. •

4. По команде стропальщика х р в н о щ и к  п о д ы м а е т  погруз

чик на высоту 10*20 си от уровня стоянки, проверяя 

надежность строповки. Если груз устойчив, кранов

щик производит подъем погрузчика.на высоту,не ме- .. 

нее 0,6 м  (от низа колес) выше юстречающихсш на пу

ти перемещения предметов (бортов подвижного соста

ва) и подает его на иесто установки.

5. После ослабления натяжения канатов стропальщики ос

лабляют строгал УСК1, крановщик поднимает траверсу

с канатными ветвями м.подаэт ее в необходимое для _ , 

дальнейшей работы место.



СХЕМА СТРОПОВКИ
I

L*J

аверса г/п Ют

Строповка автопогрузчиков 4014 и 4016 осуще

ствляется следующим комплектом грузозахватных при

способлений:

-  траверса грузоподъемностью 10 тс с четырьмя кон «от

ними ветвями, снабженными крюками;

-  строп УСКХ-3,2 грузоподъемностью 3 ,2  т с , снабжен

ный прокладками, предохраняющими канат от перети

рания в местах его касания с рамой погрузчика.

порядок вшолпгаиш работы

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвя

ми над автопогрузчиком так, чтобы крюк крана 

был над его центром тяжести.

2 . Стропальщики заводят строп УСК1 за раму погруз

чика ^обхват, как показано на схеме, и надева

ют петли стропа на крюки канатных ветвей тра

версы, а другими двумя крюками зацепляют за  

монтажные петли в за,дней части погрузчика.

3 . Подъемом крюка крана крановщик натягивает стро

пы, а стропальщики фиксируют прокладки на реб

рах рамы погруачика и отходят на безопасное 

расстояние.

4 . По команде стропальщика крановщик поднимает по

грузчик на высоту 10+20 см от уровня стоянки, 

проверяя надежность строповки. Если груз устой

чив, крановщик производит подъем погрузчика на 

высоту не менее 0 ,6  м (от низа колее) выше 

встречающихся на пути перемещения предметов

(бортов подвижного состава) и подает его на мес

то установки.

5 . После ослабления натяжения канатов, стропальщи

ки отцепляют строп УСК1 и крюки канатных вет

вей, крановщик поднимает траверсу с кайатннми 

ветвями и подает ее в необходимое для дальней

шей работы место.

Автопогрузчики 4014* 40К



илъкл ц т г ш и ш и

... Строповка погрузчика ЧЮ-6А осуществляется еле- 
лущим хоиилеятоы груйозйгааткыгх приспоор^лешй:
-  траверса rip5,aPao.ipbewocf&̂  10 тс с четырьмя канат- 
. .  ныад ьетвяма, снибженнцми крюками;
-  два стропа УСВД-3,2 грузоподъемностью 3,2 тс, снаб

женных просадками,; предохраняли̂ дии канат от персти-* 
рения в местах его касания о рамой погрузчика;

-  строп УСК1-5.0 грузоподъемностью 5 то

} •

|>

и

1

II

д

, \

г

1. Кршовддо наводит траверсу с. ханатййми' вотв/где 

над погрузчиком так, чтобы крик крана быд над 

его центром тякести.

2. Стропальщики заводят два отрспа УСК1.:ва-райу.’̂ >. 

погрузчика, а третий - за заднюю дасть яогрувл*;^ 

чика,. фиксируя канат пальцем прицепного, устрой.-л 

ства, , как показано на схеме',1 и надевают .пет- ' 

яп стропов на крюки канатных ветвей $раверсм»'

3. Подъемом крюка кр$на крановщик, натягивает. ©гфОш,’ 

а стропальщики фиксируют прокладки ребрах^-,., 

мы погрузчика и сийсодят иа безопаон^  ̂ х т ^ ^ о * ^

4. По команде отропальщикл '^рановщйк
. .j? ? ' ■

грузчик на *ыооту*£0»20М  от.уров1и | , ^ < н р ш и , ^ ‘ 

проверяя надежность. строповки,! Если. грув. уотоЙ®'а' 

чив, крановщик производ ит подъем пог^ачика,.!^ ̂ ), 

высоту не менее 0,6 м (от >шза нодес),:вш1е вс^ро- 

чкхщюсоя на цуги перемещения предмето*^(бортот.«^,.. 

подвижного состава) и подав» его на место уста-, 

новки.

б. После осдабдещя нат/исения канатов етропальярь] 

ки отцепляют- стропы УСК1,. .крановщик прдюшелт^ 

траверсу с канатными ветвями.щ нодаетуое в не-' 

обходимое для дальнейшей работы место *

I
Г ”



С Ш А  СТРОПОВКИ

.Строповки погрузчика T0-I8 осуществляется 

следующим комплектом грузозахватных приспособ

лений;

- траверса .грузоподъемностью 10 .тс с  четырьмя 

.. канатными. ветвями, снабженнымикрюками;....

- четыре.стропа УСК 1-3,2 грузоподъемностью 

3,2 тс.

2 :

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Д ля предотвращения "складывания" погрузчика зафиксиро

вать переднюю и заднюю полурамы относительно друг 

друга жесткой сцепкой (см. схему).

2. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями над 

погрузчиком так, чтобы крюк крана бил над его центром 

тяжести.

3. Стропальщики заводят стропы УСК I за оси погрузчика в 

обхват, как показано на схеме, и надевают петли стропа 

на крюки канатных ветвей траверсы.

4. Подъемом крюка крана крановщик натягивает стропы, а 

стропальщики обеспечивают правильное расположение 

стропов на осях погрузчика и отходят на безопасное 

расстояние.

б. По команде стропальщика крановщик поднимает погрузчик 

на высоту 10*20 см от уровня стоянки, проверяя надеж

ность строповки. Если груз устойчив, крановщик произ

водит подъем погрузчика на высоту не менее 0,5 м  

(от низа колес, ковша) выше встречающихся на пути 

перемещения предметов (бортов подвижного состава) и 

подает его на место установки.

6. После ослабления натяжения канатов стропальщики отцеп

ляют стропы УСК I, крановщик поднимает траверсу с ка

натными ветвями и подает ее в необходимое для дальней

шей работы место.

7. Установить жесткую сцепку в первоначальное положение 

(расфиксироветь).

ffo'tf'-f Ь ч м / -  T 0 4 t '



■ СХЕМА СТРОПОВ! 3!

. Строповка погрузчика ТО-25 осуществляется
следующим комплектом груаоэахватных приспособлений:
-  траверса грузоподъемностью 10 тс с четырьмя ка

натными ветвями, снабженными крюками; .<-
-  два стропа УСК1-3,2 грузоподъемностью 3 ,  2тс ;
-  строп УСК1-5.0 грузоподъемность» 5 тс , снабженный 

прокладками* предохраняющими канат от перетирания 

в местах его касания с рамой погрузчика.

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ ' РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными, ветвями н«\д 
погрузчиком так, чтобы крюк крана был над его цен

тром тяжести.

2 . Стропальщики заводят два стропа УСК1 за оси погруз

чика, а один -  за рему погрузчика в обхват, как по-' 

казано на схеме, и надевают детлд стропа на крюки 

канатных ветвей траверсы.
3 . Подъемом крюка крана крановщик -Натягивает стропы, 

а стропальщики фиксируют прокладки на.ребрах ромы 
погрузчика и,отходят на безопасное расстояние.

4 . По команде .стропальщика крановщик поднимает - погруз

чик на высоту 10 i 20 рм от уровня стоянки,проверяя
надежность строповки. Дели груз устойчивУ(кр«ц0эщик‘' 

производит подъем погруечика на высоту не менее 0 ,5  
метра (от низа колес, ковша) выше встречающихся‘на 

пути перемещения Предметов .(бортов подвижного соста

ва) и подает его на место установки;-

5. После ослабления катяжэкия канатов -стропдяьщики рт- 

цепляют стропы УСК1, крановщик поднимает ..траверсу с 

канатными ветвями и подлог ее в необходимое дли даль

нейшей работы место.



СХЕМА СТРОПОВКИ

. Строповка погрузчика. ТО-7 осуществляется сле

дующим комплектов грузозахватных приспособлений:
,Л i

-  траверса грузоподъемностью 10 тс с четырьмя канат- .

.. ньши ветвями, снабженными крюками; I

- два стропа УСК1-5»0 грузоподъемностью 5 тс, снаб- j

ж е н ш х  прокладками, предохраняющими канат от пере- j

тирания в местах его касания с Гусеницами погруэ-

чкха. . !

' I

<e<*t ;

ПОРЯДОК ВЦПОЛПЕНИЯ РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями над 

погрузчиком так, чтобы крюк крана был над его цент

ром тяжести.

2. Стропальщики заводят стропы.УСК1 под гусеницы, как 

показано на схем* и надевают петли стропа на крюки 

канатных ветвей траверсы.

3. Подъемом крюка крана крановщик натягивает стропы, 

а стропальщики фиксируют прокладки на ребрах гусе

ниц и отходя» н а  безопасное расстояние,

4. По команде стропальщика крановщик.поднимает погруз

чик на высоту 10*20 см от уровни стоянки, проверяя 

надежность строповки. Если груз устойчив, краяоварк 

производит подъем погрузчика на.высоту не менее 

0,5 м  (от низа гусениц) выше встречающихся на цуги 

перемещения предметов (бортов подвижного состава)

и подает его на место установки.

5. После ослабления натяжения канатов стропальщики от

цепляют стропы УСК1, крановщик поднимает траверсу

с канатными ветвями и подает ее в необходимое для

дальнейшей работы место.

Погрузчик ТО-7



СХЕМА СДРОПОШ ..
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Строповка погрузчика TO-IOA осуществляется Следующим 
комплектом гругозахвадгщх приспособлений;

- траверса грузоподъемностью 25 тс с четырьмя р е н т н ы м и  вет

вями, снабжениями крюкяык; ,

-  четыре стропа УСК1 - 6 ,3  грузоподъемностью 6 ,3  снабжен-,,
них прокладками, предбхравдющиыи,канат от перетирания в 

местах его касания с балкой погрузчика.

L i S L _

ПОРЯДОК НДЮПИЙНЯ РАГОТЬ! /

1. Крановщик наводит траверсу с хенлткырк встало* 

над погрузчиком тая, чтобы хрюк Крана был над

. его центром тяжести.

2. Стропальщики заводит стропы УСК1 за продольные 

балки ходовой части погрузчика, как показано На 

схеме, я надевают петли стропа на крюки канатных 

ветвей траверсы... ...

3. Додъембм крюка крана крановщик натягивает стро

пы, а стропальщик!! фиксируют проКААдки.на реб

рах балок и отходят на беэопасйб^расстояние.

4. По команде стропальщика фановщик^одниыаот по

грузчик на высоту 10*20 ы  от уровня стоянки,;-., 

проверяя надеинооть строповки. Если. груе .устой-
f. ,

чиз, 1ф а т в щ и к  прока води*'подъем. Погрузчика .да 

высоту не. иекее 0 ,6  и (оТ.ниэа гусанид) юьипе > 
встрйчащкдсн на пути перемещении предметов 

(бортов подвижного состава) и подают его на 

место установки.

5. После .ослабления катяиеикя канате»» стропальщг-. 

ки отцепляют стропы УСК1, 'жрановщйк. иодащыает^ 

траверсу с канатными ветвями к подлет ее в не

обходимое для дальнейшей работы место.

ПогруэЧИй T0-I0A



СХЕМА СТРОПОВКИ

Строповка трубоукладчика ТГ-124 осуществляется 

следующим комплектом грузозахватных приспособлений:

-  траверса грузоподъемностью 25 тс с четырьмя канат

ными ветвями , снабженными крюками;

-  четыре стропа УСК 1 -6 ,3  грузоподъемностью 6 ,3  т , 

снабженных прокладками, предохраняющими канат от 

перетирания в местах его касания с балкой 

трубоукладчика.

ПОРЯДОК ВШЮЛНШИЯ РАБОТЫ
Ы

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями над трубо

укладчиком так, чтобы крюк крана был над его центром 

тяжести.

2 . Стропальщики заводят стропы УСК I за продольные балки 

ходовой части трубоукладчика, как показано на схеме, и 

надевают петли стропа на крюки канатных ветвей траверсы.

3 . Подъемом крюка крана крановщик натягивает стропы, а стро

пальщики фиксируют прокладки на ребрах балок и отходят на 

безопасное расстояние.

4 . По команде стропальщика крановщик поднимает трубоукладчик на 

высоту 10+20 см от уровня стоянки, проверяя надежность 

строповки. Если груз устойчив, крановщик производит подъем 

трубоукладчика на высоту не менее 0 ,5  м (от низа гусениц) 

выше встречающихся на пути перемещения предметов (бортов 

подвижного состава) и подает его на место установки.

5 . После ослабления натяжения канатов стропальщики отцепляют 

стропы УСК I ,  крановщик поднимает траверсу с канатными 

ветвями и подает ее в необходимое для дальнейшей работы 

место.

Трубоукладчик ТГ-124



СХЕМА СТРОПОВКИ

.. Строповка компрессорных .статей  ЗИФ-55 В , 

Зда-Ш~5 и ШС-5 осуществляется следующим ком

плектом рруаоаахра'лшх приспособлений:

- траверса грузопэдъеиностю 10 тс с четырьмя ;

.. канатными ветвями, сйабженньшя крюками'; 1

- четыре стропа У < Ш - 1 , б  грузоподъемностью 1.6 тс.

1. Крановауяк наводит траверсу с канатными ветоякм 1над 

компрессорной станцией так, чтобы крюк крана бия 

над ее центром тяжести.

2 . Подвязав дышло компрессорной станции стропальщики 

заводят стропы УСК1 аа ее оси.» обхэат, как показа

но на схеме, и надевают петли стропа на крюкгГ канат

ных ветвей траверсы.

3 . Подъемом крюка крана крановщик натягивает стропы, 

а стропальщики фиксируют стропы УСК1 на осях комт- 

прессорной станция и отходят на безопасное рассто

яние.

4 . По команде стропальщика крелоидик поднимает ком
прессорную станцию «а высоту 10ч20 см .от уровня. . 

стоянки, проверяй надехиооть, строповки* Если.труп 

устойчив,, крановщик производит подъем компрессор- . 
ной станции.на вчсоту не менее 0,5. м (от низа, кр- 

лес) вчие встречлддихся на.пути перемещения п$ед- 
метоа (бортов подвижного состава) и подает е е н а  

место установки.

5 . После ослабления натякения кьнато» стропальщики . . 
отцепляют стропы УСК1, крановщик поднимает травер

су с канатнимк ветвям:! и.подает ее в необходимое 

дня дальнейшей работы место.

Г Компрессорные станции 
I ЗИФ-55, ЗИФ-ДВ-5, ШС-5



СХЕМА СТРОПОВКИ

С т роповка компрессорных станций ИКС-3,5; 
ПКС-6,25 ы ПКСД-5,25 осуществляется следующим 
комплектом грузозахватных приспособлений:
-  траверса грузоподъемностью 10 тс с четырьмя 

канатными ветвями, снабженными крюками.

i

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями над 

компрессорной станцией,так, чтобы крюк крана был 

над ее центром тяжести.

2. Стропальщики зацепляют крюки канатных ветвей травер

сы за монтажные петли рамы компрессорной станции.

3. Подъемом крюка крана крановщик натягивает стропы, а 

стропальщики фиксируют крюки канатных ветвей в мон

тажных петлях и отходят на безопасное расстояние.. ..

4. По команде стропальщика крановщик поднимает компрес

сорную станцию на высоту 10+20 см от уровня стоян

ки, проверяя надежность строповки. Если груа устой

чив, крановщик производит подъем компрессорной . 

станции яа высоту не менее 0,6 м (от низа колес) 

выше встречающихся на пути перемещения предметов 

(бортов подвижного состава) и подает ее на место 

установки. . .

5. После ослабления натяжения канатов стропальщики от

цепляют компрессорную станцию, крановщик поднимает 

траверсу с канатными ветвями и.подает ее в необхо

димое для дальнейшей работы место.

Компрессорные станции 
ЛКС-3,5; Я К О В , 25; ШССД-5,25



c m \  стропош

Строповка станций компрессорных Н В - Ю  и 

ПВ-10/8!! осуществляется крюкок крана эа петле ... 

рам-устройства, расположенную в центральной час

ти (сверху) кузова станции,

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ/

1. Крано щ и к  наводит крюк крана над компрессорной 

отанцией тек, чтобы он был над центром ее тя

жести и опускает ого до верха кузова,

2. Стропальщик открывает крышку в крыле кузова 

станции н зацепляет,крюк крана за петлю рым- 

устройства.

3. По команде стропальщика крановщик поднимает 

станцию на высоту 10+20 см от уровня о т о я ш о ф ^  

проверял надежность строповки. Если груз устой- • 

чмв, крановщик производит подмен станции н&'ДО- 

соту не цензе 0,5 м м н е  встречевдч^оя. на пути ' 

перемещения предметов (бортов подвижного соста

ва) и подает ее на к е о ю  установки. '1

4. После ослабления натяжения канатов стропой ьадс 

отцепляет станцию и крановоуяк перамэщаот крюк 1 ; 

крана в необходимое для дальнейшей работа мес^о.

--,—------- -----
Компрессорные станции.

нв-ю , пв-ю/вй



СХИМ СТРОПОВКИ

Строповка бурнлъио-крановой машины Ш - 2 0 5  осущест

вляется следующим комплектом грузозахватных приспособ

лений:

» траверса грузоподъемностью 10 тс с четырьмя канатни

ми ветвями, снабженными крюками;

- три стропа УСК1-3 ,2 грузоподъемностью 3.2 тс, один из 

которых снабжен двумя прокладками, предохраняющими 

канат от перетирания в местах его касания с балками 

для навесного оборудования.

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными .ветвя

ми над бурильно-крановой машиной так,.чтобы 

крюк крана был над ее центром тяжести.

2. Стропальщики заводят 2 стропа УСК1 за. передние. 

оси, а один - за балки навесного оборудования в 

обхват, как показано н а  схеме, и надевают петли 

стропа на крюки канатных ветвей траверсы.

3. Подъемом крюка крана крановщик натягивает стро

пы, а  стропальщики фиксируют прокладки н а  реб

рах балок навесного оборудования и отходят на 

безопасное расстояние.

4. По команде стропальщика крановщик поднимает м а 

шину на высоту 10+20 см от уровня стоянки, про

веряя надежность строповки. Если груз устойчив, 

крановщик производит подъем бурильно-крановой 

машины на высоту не менее 0,5 м  (от низа колес) 

выше встречающихся на пути перемещения предме

тов (бортов подвижного состава) и подает ее н а  

место установки.

5. После ослаблекяя натяжения канатов стропальщи

ки отцепляют стропы УСК1» крановщик.поднимает 

траверсу о канатными ветвями.и подает ее в не

обходимое для дальнейшей работы место.

Бурилыю-крановая машина KuL on e



СХЕМА СТРОПОВКИ

Строповка бурильно-крановой ившины БМ-ЗОб осу- 
щестмллатоя следующим комплектом грузозахватных при
способлений: ‘
-  траверса груэопсдгвмнсетьм 10 тс с четырьмя кяыатми- 
.. ми ветвями, снабженными крюками;
-  два стропа УСК1-5.0 грузоподъемностью 5 тс , сннбжок- 

них прокладками, предохраняющими канат , от перетира
нии и местах его касания с гусеницами бурильно~крм« 
НОВОЙ мбшшш.

ПОРЯДОК ВДПОЯННЩ РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатный* ветвями 

мед бурильно-крановой машинаИтак, чтобы крюк 

крена был над «е центром ткжзоти.

2. Стропельщики заводят стропц У(Ж1 под гусеницы, 

как показано на схеме, и надевают петля стропа 

на крюки канатных ветвей траверсы*

3. Подъемом Крека .крена крановщик натягивает-стро

пы, а  стропальщики фиксируют прокладки на ребрах 

гусениц и отходи» на безопасное расстояний.

4. По команда стрсппдыцика крановщик поднимает бу- 

рильно-кранову» машину кд высоту 10*20 см ог уро

вня столики, проверяя надежность строповки, Если 

груз устойчив, крановщик производит подъем бу

рильно-крановой машины на высоту не мекобьО.б н

< от низа гусениц) выше встречающихся на Цуги пз- 

ремещзния предметов (бортов подвижного состава) • 

и подает ее на место установки. .

б. После ослабления натяжения каца.тов Стропальщики 

отцепляют стропы УСК1, кра-лонцик поднимай» »ра-т. 

ворсу с кецатныии ветвями и подает ее в необхо

димое для дальнейшей работы место.

| Бурильно-крановая машина 
I БМ-305



СХЕМА СТРОПОВКИ

Строповка бурильно-крановой машины БМ-302 А осуществ

ляется следующим комплектом грузозахватных приспособлений:

- траверса грузоподъемностью 10 тс с четырьмя канатными 

ветвями, снабженными крюками;

- д ва специальных захвата с петлями для зацепки за перед- 

.. ние оси машины;

- балка с петлями для захвата за раму машины.

ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвя

ми над бурильно-крановой машиной так, чтобы 

крюк крана был над ее центром тяжести,

2. Стропальщики надевают специальные захваты на 

передние оси машины и зацепляют крюки канат

ных ветвей за петли захватов. Затем заводят 

балку под раму машины, как показано на схеме, 

и зацепляют крюки канатных ветвей за петли 

балки.

3. Подъемом крюка крана крановщик натягивает стро

пы, а стропальщики фиксируют специальные захваг- 

ты и балду и отходят на безопасное расстояние.

4. По команде стропальщика крановщик поднимает маг- 

шину на высоту 10420 см от уровня стоянки, про

веряя надежность строповки. Если груз устойчив, 

крановщик производит подъем бурильно-крановой 

машины на высоту не менее 0,5 м (от низа колес) 

выше встречапцихся на цуги перемещения предме

тов (бортов подвижного состава) и подает ее на 

место установки.

5. Поело ослабления натяжения канатов стропальщи

ки отцепляют захваты и балку, крановщик подни

мает траверсу с канатными ветвями-и подает ее 

в необходимое для дальнейшей работы место.

Бурильно-крановая машина 
Б М - 302А
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схем;  строповки

Строповка катка самоходного ДУ-50 осуществля

ется следующим комплектом грузозахватных приспособ

лений:

-  траверса грузоподзлыносгью 10 тс с четырьмя канат- 

. ныым ветвями, снабженными,крюками;

- строп УСК1 грузоподъемностью Б тс.

L
порядок, ш п а ли та  работы

1. Крановщик наводит, траверсу с канатными ввтвлк', 

ми над катком так, чтобы крюк крана был над его 

центром тяжести.

2. Стропальщики в.аводят строп. УСК1 за переднюю „ь 

проушину и зацепляют два крюка канатных, ватвей 

траверсы аа петля стропа, а два - яя.задние 

проушины катка, как показано на сломе.

3. Подъемом крюка драна крановщик натягивает стро-г, 

пы, а стропальщлкц фиксируют, .крюки канатных вет

вей в проушинах катка и отходят на безопасное 

расстояние.

4. По команде стропальщика крановщик .поднимает кат . 

ток на высоту 10+20 см от уровня стоянки, прове

ряя надежность строповки. Ерли груз устойчив, 

крановщик производит подъем катка на. высоту не 

менее 0,5 к (от. низа колес) выше встречающихся; 

на пути перемещения предметов (бортов подвижкой 

го состава) и подает его на место установки., .

б. После ослабления натяжения канатов стропалыця- .■> 

ки отцепляют каток, крановщик поднимает трлвэр^ 

су с канатными ветвями и .подает.ев в необходи- < 

моэ для дальнейшей работы'место.



СХШ СТРОПОВКИ

Строповки трактора Т-40М осуществляется следующим ком

плектом грузозахватных приспособлений:

- траверса грузоподъемностью Ю * т с  с четырьмя канатными вет

вями, снабженными крюками;

- 4 стропа УСШ-1,6 грузоподъемностью 1,6 тс, два из ко

торых снабжены прокладками, предохраняющими канат от 

перетирания в местах его касания с балками для наносного 

оборудования.

23
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ПОРЯДОК .ДОПОЛНЕНИЯ РАБОТЫ

1. Крановщик наводит траверсу с канатными ветвями над 

трактором так, чтобы крюк крана был над его цент

ром тяжести.

2. Стропальщики заводят два стропа УСК1 за передние. 

оси трактора, а д В &  - аа продольные балки навес

ного оборудования в обхват, как показано на схеме, 

и надевают петли стропа на крюки канатных ветвей- 

траверсы.

3. Подъемом крюка крана крановщик натягивает стропы, 

а стропальщики фиксируют прокладки на ребрах балок 

навесного оборудования и отходят на безопасное 

расстояние.

4. По команде стропальщика храновщнк поднимает трак-, 

тор на высоту 10+20 см от уровня стоянки, проверяя 

надежность строповки. Если груз устойчив, кранов

щик производит подъем трактора на высоту не менее 

0,5 м (от низа колес) выше встречающихся на пути, 

перемещения предметов (бортов подвижного состава) 

и подает его на место установки.

5. После ослабления натяжения канатов стропальщики .. 

отцепляют стропы УСК1, кранощик поднимает, травер

су с канатными ветвями и подает ее в необходимое 

для дальнейшей работы место.



Строповка шасси самоходного Т-16 осуществляется еле

дующим комплектом грузозахватных приспособлений:

- трлзерен грузоподъемностью 10 тс с четырьмя кратными 

ветьяъ.и, снабкенныш крюк юли;

- два специальных эахзата для зацепки за я а д ш е  колеса 

шасси.

- строп УСК 1-1,6 грузоподъемностью 1,6 тс, снабженный 

прокладками, предохраняющими канат от перетирания в 

местах его касания с ракой шасси.

ПОРЯДОК В Д Ю Я Н Д И Я  РЛП0ГВ1

| 1. Крановщик наводит траверсу с канатными .вотрлми 

| иад шасси так, чтобы кряк крана бык над его

I. центром тянеоти.

у 2. Стропальщики вставляют специальные захваты в.

!/ прорези дисков задних колес, ш а сси, а строп УСК 1 

I' заводят эа раму шасси » обхват, как показано на
| схеме, и надевают петли захватов и стропа на крюки

I канатных ветвей траверсы.

- . 3. Подъемом крюка крана крановщик натягивает стро-
I
4 пы, .а стропаяыцакк фиксируют прокладки на 

| продольной балке шасси и отходят и а  безо-

| пасное расстояние.

4. По хоманде стропальщика. кранопщик поднимает шас

си на высоту 10+20 см от уровня стоянки, пройе- 

( ряя надекность строповки. Если.груз устойчив, 

крановщик производит подъем шасси-на высоту не .

| менее 0,5 м ( от низа колес) выше йстречащихся 

I, на цути перемещения предметов (бортов подвижно- 

j го состава) к подает его на место установки. .<

'i 5. После ослабления натяжения канатов строцольщиИи ■ 

ij отцепляют захваты к строп, крановщик.поднимает ■

/ траверсу с канатныый вотпяш.. к подает ее в необ-

1 ходимоа для дальнейшей работы место.
/
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