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CHMBOJIH HA DaHENAX YRPABJEHHA

Balancing machines.
Symbols for front panels

OKI1T 6580

Jara seenenns 01.01.92

Hacrosmuii crapaapr ycraHaBja¥BaeT CHMBOJH Ha IaHEAAX yo-
paBJieHHs 6anaHCHPOBOYHHIX CTaHKOB, 6a/laHCHPOBOUHHX CTEHIOB.

IlpuMepr HCROJIB30BAaHUS OCHOBHHIX CHMBOJIOB B YCJIOBHHIX H306pa-
JKeHHSIX JJas GaJaHCHPOBOYHHX CTAHKOB C FOPH3OHTaJbHON M BepTH-
KaJIbHOH OCBHIO NIPUBEEHH B MPHJOXEHHH 2,

TepMHHHI 1 OmpejesieHHst MOHATHHA B o6aacTH GaslaHCHPOBKH Bpa-
mazomuxcs rea — no F'OCT 19534,

IMpuHuun  mocTpoeHHA  rpadHUEeCKHX
12.4.040.

TpeGoBaHust HACTOAILEr0 CTAHAAPTA SABJAIOTCS PEKOMEHAYEeMHIMH,
33 HCKJIOUeHHeM Taba. 1.

cumsoaos — no F'OCT

Tabnunal
OcHOBHbIE CHMBOJAB

CumBoa HauMeHOBaHHE CHMBOIA

Ha ¢ paHuy3CKOM
A3bIKE

HA aHIVIHACKOV

u306paxenne A3BKe

RauMEHOBaHHE

1. Topeu poropa

O,

End view of
rotor

Vue d'un rotor
en bout

2. Porop ¢ ropu-
80HTaJbROR
0€bI0

q_ e

Side view of ro-
tor (horizontal
axis)

Vue latérale d’un
rotor & axe hori-
zontale

Hapnanne odrunaasnoe

© HsparennctBo cranpapros, 1991

Hacroamull cranpapr He MOXeT GHTb NOAHOCTHLIO MAM YACTHYHO BOCHPOHSBEAEH,
THPaXXHPOBAH K pacnpocTpanel Ge3 paspemenns loccraspapra CCCP



C.2

roctr 28989—91

Ilpodosrxcenue raba. 1

CumBoa

Ha 1MCHOBaHHE CHMBOJIA

Ha airJanricko(

Ha §pa1uy3cKkoa

sign

plication

HaHWMEHOBAHHE H306pﬂ MKEHHC AZHIK ASLIKE
8, Porop ¢ sep- Side view of ro- | Vue latérale d'un
THKAJbHOA tor (vertical axis) |rotor i axe ver-
OCBIO ticale
4, AwucGananc Unbalance (ar- Balourd & corri-
row directed out- | ger (fléche diri-
wards) gée A 'extérieur)
5. Koppexuusa Compensation Balourd correteur
(arrow direc- (fléche dirigée
ted inwards) vers l'intérieur)
6. 3uayeHue auc- Amount of unba- | Valeur associée
Ganauca lance au balourd
7. ¥Yroa auc6a- Angle of unba- Angle associée
Aauca 4 lance au balourd
8. Onopa Z Bearing position | Palier
9. ITaockocrs Correction plane | Plan dans le
KOPPeKIHH in a rotor rotor
poropa
10. ¥YMHOKeHHe >< Multiplication Signe de multi-




Mpodosxcerue Taba. 1

Cunpoi HaumeHoRsHHe CHMBOIA

aHMEHORAHHO Ha0BpAKEHHe Ha a:'l;fll(azcxom Ha ¢;::al~::‘);scxou

11. Paguyc kop- Radius measu- Rayon
PeKuMH r rement

12. Jlunefinue a,becd Longitudinal Mesures longitu-
pasMepH nT R measurements dinales

13. Tapuposanse Calibration Etallonage
6anancHpoROy- E
HOro CTaHka

14. Mpucoegruse- Add material Ajouter de }a
Mas Koppex- /g\ matiére
THPYIOmas
Macea

15. Ynansemas Remove material | Enlever de 1a
KOPPEKTHPYIO- matiére
mas Macca

16. Kontpoas \//famnp ans Test, check, verify | Controle

17. ®orozaTunk Photocoll Cellule photo-

€lectrique

18. Crpobockony- - Stroboscopte Lampe strobo-

geckas naMna lamp scopique




C.4 TOCT 2808991
Mpodosxerue raba. |
Cuupdt ] Haumenobause cuMBONIa

HAHMEH OB aHHE [ nsoBpaxenne \ ha °:;:‘;g°"‘”‘ Ha cl)p;;lbu.:‘y:cxou

19. TenepaTop CH- Sine wave gene- | Générateur
HYCOHRZAAbHHIX /XX/ rator d’ondes sinuso-
HMDYJACOB idales

20. T'enepaTop Square wave Générateur
npAMOYrodb- generator d'impulsions
HHX HMIOYJb-
coB

21. Crarnueckas Static unbalance | Force de bas
HeypaBHOBe- u lourd
LIeHHOCTh

22, MomenTtHas Couple unbalance | Couple de
HeypaBHOBe- balourd
LIEHHOCTh

23. Nunamauecxasn Dynamic Torseur de
HEYQ2BHORE- M unbalance balourd
LIEHHOCTD

94. BraioueHne Switch of mar- Enclenchement
MAPKHPOBOYHO- D (— king device d'un dispositif
o yeTpoicTBa ~N de marquage

25. Pasneaense Plane separa- Séparation de
n0CKOCTeR tion plan
KODPEKUHH

Mpusmegauue, CEMBOAM 24, 25 38 HCO 3719—82 oTCyTCTBYIOT B BBefeRH B
CTanASPT Kax oTRe¥alOmAE NOTPESHOCTAM HADOAHOrO XOSAACTBA,



rocr 28080—-91 C 8

NPHAOXEHHE 2
Cnpasounoe

TaGazua d

OGieTexuuuecKRe CHMBOAN HA Naneasx ynpasaef#d OanaMcuposounux cramxos

Heumenonanue chMposs

Cas 8O
Ha afrHAcKoM Ha dpaHnyscxos
HauMeHOBaHHE u30fpaxenye A3LKe A36IKe
1. Yacrora Number Of revo- | Vitesse de rota-
5 per mi. tion en tours
Ppamenua X O/ min Luutieons ‘ par minute
1
2.V Increasé in Augmentation
c:f:;l:cqre: e _.l... speed de vitesse
8. C c— Decreagé in Diminution
c:é}!;:;‘:e speed de vitesse
4. Uamenenve 1 Variabifity Variabilité
5. ['nasHuA BHR- Main switch Interrupteur
J1I04aTeNb @ principal
er Marche (mise
6. Bxamuero l On (power) e s
Off (poWer) Arrét (mise
7. Otxmouexo O ® hors tension)




C 6 rocr 28989—91
Mpodorxenue raba. 2
CHMBOaL HanMeHOBaHue cuMBOAa
i
¥ auMEHORaHMES u300pancHua Ha a:;:a:lewm e ¢p:::l¥§ cron

8. Bxaoweno— On/Off (push- Marche-arrét
OTKJI04EHO -push) par bouton
poussoir
9. Apapufinuf Emergency off Arrét d’urgence
7mglq:;reab_ (large convex (gros bouton
ndom ”::_l button entirely bombé entiére-
Hy““"“ 1xa) red) ment rouge)
10. ®uxcanun Lock or tighten Verrouillage
‘h"
11. OcroGoxne-
HHe A\ Unlock, unclamp | Déverrouillage
<} )\ (chuck open)
12. Topmos BKJnO-
qeH Brake on Serrer le frein
13. Topmo3 BH-
KiIoueH Brake off Desserrer
le frein

14. PaGora B as-
TOMATHIECKOM
pexuMe

15. Pyunoe yn-
paBJieHre

~O-
~O-
L3

—

Automatic (or
semi-automatic)
cycle

Cycle automati-
que (ou semi-
automatique)

¥

Hand control

Commande
manuelle



rocr 289%-91 C. 7

Tpodosxenue raba, 2

TOK

CumMponst Ha uMeHOBaHHE CHMBOAS
HaNMEHOBaRKE 1n306paxkeHHe Ha a:x;:{n:cxoa Ha q’,?::'g 3cKOoM
16. Hanpanaesue Direction of con- | Sens de rotation
BPAmeNAR - -\ tinuous rotation unique
17. Bpameune » Rotation in Rotation dans
ABYX HaHpaB- N\ two directions deux sens
JCHHAX
18. Buumaune ' Caution Attention
a
19. Carnamnasn Signal lamp Lampe de signa-
JaaMna ® lisation
20. Cmaska S Qil lubricant Lubrification
3
[}
21, TlepeMenHu Alternating cur- Courant alter-
TOK 49acTOTH f f\/f HZ rent of frequen- natif de fré-
cy f quence f
22, MMepemennnit Alternating Courant alter-
'roxp —~ current natif
23, IMTocTofRBLA S———— Direct current Courant continu



C. 9 rocr 28989—oi
NMpodosxcenue Tabs. 2
CHMposH HaumexoBanHe CHMEOJA
HAHKMEHO BAYHE H306pa KeHHe Ha ';;ﬂ:mw Ha ng.lli(?cm
24. Tocrosnunlt ;C Both direct and Courants continu
TOK H nepe- alternating et alternatif
MEHHHA TOK current
25. Onuodasuuf Single phase Courant alter-
TOK wactord f 1 f'\/f alternating cur- natif monophasé
rent of frequ- de frequence f
ency f
26. Muoropasaud Alternating cur- | Courant alterna-
THCIOM has m M ~_, f rent of m phases | tif 3 m phases
W gactotut f and frequency f |et de fréquence f
27. Tpenoxpaau- _
Fuse Coupe-circuit a
TeB - fusible
28. 3asemnenne | Earth Prise de terre




roCT 28989—91

TNTPHJ/IO)XEHHE 2

Pexonendyemoe

Tabnuma 3

I'lpuuepu HCMONB3IOBAHHA OCHOBHMX CHMBOJIOB B YCHOBHHIX KSOGP&KGHHRK
Aas 6aNaHCHPOBOYHMX CTAHKOB ¢ FOPHIOHTAALHOR OCLIO

<

Cumson HaumeHOBaHHE CHMBOJIA
Ha anraHAcKOV Ha ¢ paHIy3CKOY
HaUMeHOBAHHE u306pakeHue A3LKE AILIKE
Jlenas maoc- Left plane Plan gauche

KOCTb KOPpPEK-
THH

Gaxanca B npa-
BOR MJIOCKOCTH
KOppeKuun

plane

au balourd dans
le plan droit

2. Mpasan naoc- Right plane Plan droit
KOCTh KOppex-
HH

3. Uenrpannuasn Central plane Plan central
KOPPeKIHH

4, ¥Yron gucba- Angle, left Angle dans le
Jlanca B NeBof plane plan gauche
TVIOCKOCTH KOp-
DeKLHH

5. Yroa auc6a- Angle, right Angle dans le-
JlaHCca B mpa- plane plan droit
BOA NJIOCKOCTH
KODPEKIHH

6. 3Hauenne guc- Amount, left Valeur associée
Gananca B Je- plane au balourd dans
BO#l IJIOCKOCTH le plan gauche
KOpDDeKUHH

7. 3uavesye nuc. {} Amount, right Valeur associée

C. 9



C. 10 TFOCT 2898991
ITpodoaxcenue rabar. 3
Cumson HauMenoBauHe cuMBOaa
HaWMEHOBAHHQ H306pax eHHe Ha a:;:::gcxw Ha ¢paHuyackaw

8. 3nauenne aKc-

R

Amount, central

Valeur associée

Gananca B plane at balourd dans
LeHTpanLuoi le plan central
NJOCKOCTH
KOPPERIUHU

9. BepTrKansuan Vertical compo- Compeosante verti-
KOMIIOHEHTa nent of unbalance |cale du balourd
pucGananca

10. I'opxaosTans-

Horizontal com-

Composante hori-
zontale du ba-

HasA KOMNO- ponent of unba-
HeHTa Zucha- lance lourd
JaHca

11. Bepruxanvuas Vertical Compensation
KOppeKnHs compensation verticale

12. T'opnsonrans- Horizontal Compensation
Hasg KOppex- compensation horizontale
A

13. PaccTosinye 0T
JieBoft MAOCKO-
CTR EKOppex-
IBR Ao JeBof
ONOPH

Distance from
left plane to
left bearing
plane

Distance du plan
d’équilibrage
gauche au palier
gauche

14, Paccrosinue
MeXay mioc-
KOCTSAMH KOpP-
pexnun

Distance between
planes

Distance
entre plans

15. Paccrosnke or
npasoit maoc-
KOCTH KOPpeK-
IHH A0 npa-
ok onopu

Distance from
right plane to
right bearing
plane

Distance du plan
d’équilibrage
drojt au palier
droit



rOCT 28980—91 C. 1l

Hpodosxenue Taba. 3

Cnuson Haumenopaune cumBoia
Ha'IMEHOBAYHE H305pa Kenne na a";;lb:?:x ou Ha "’1’;;’;‘,2;“"”

16. Koppexuus B Compensation Plan gauche
JieBOR naoc- teft plane d’équilibrage
KOCTH

17. Koppexuua 8 Compensation Plan droit
npasoit nioc- right plane d’équilibrage
KOCTH ;

18. Cxema ropu- e b Rotor diagram Schéma du rotor
SOHTATSHOrO >4 " j——« | with distances avec distances
poTOpa ¢ pas- ’ &l | between planes entre plans
Mepavu

19, Cxema ropmsos- W Rotor didgram Schéma du rotor
T&AbHOTO PO- with distantes avec distances
TOopa ¢ pas- s from datuth de référence
MepaMy. sa- -

RUHRHENA OT
Jesoft owopH




C.

12 TOCT 28989—91

Tabauna 4

TipiMepH KCNIOAH3OBAHHS OCHOBHBLIX CHMBOJOB B YCAOBHWX H30GpaKenuax
A GAAaHCHPOBOURBLIX CTAHKOR C BepTHKANLHOA OChIO

CuMeon

[T

r

anue

HINMENO3BaHHe

Hu306paxenne

Ha aurMACKOM
sizblKe

Ha (paHLy3CKOM
A3KIK C

. Bepxnsasa anoc-

KOCTb KOppek-
IIHH

Upper plane

Plan supérieur

. Huxusas naoc-

KOCTb KOppex-
nun

Lower plane

Plan inférieur

. Yron nucba-

Jlanca B pepx-
Hefl naocKoC-
TH KOPDEKURH

Angle, upper
plane

Angle dans le
plan supérieur

. ¥Yroa nucba-

JIAHC2 B HHXK-
Hefl IIOCKOCTH
KOPPEeKUHH

Angle, lower
plane

Angle dans le
plan inférieur

5.

3Hauenne AHC-
Gananca p Bep-
XHe#t mA0CKOCH
TH KOppeK-

U HR

Amount, upper
plane

Valeur associée
au balourd dans
le plan supérieur

, 3HaueHHe JUC-

Gananca p
HEXHBeR nadC«
XOCTH KOppex-
LRH

i
T
L~
—
.
-

Amount, lower
plane

Valeur associée
au balourd dans
le plan inférieur



NMpodoaxenue Taba. 4

Cumpoa HanmenoBanne cuMBOIa

HanMCHOBaHHE Hawpameuﬂc Ha SHIMIHHACKIM s13bIKe Ha dp:::xyeSCKO“

7. epennas Front-rear com- Composante du

(sanuas) ropu- ponent of un- balourd & corriger

30HTaNbHAA balance avant-arriére
KOMIIOHEHTa
AucGananca

§ Hsmepenne ro- Left-right hori- Composante du
PH30ATAJBHOK zontal component |balourd a corriger
KOMIOHEHTH of unbalance gauche-droite
zucbGananca 8
JeBoft (npa-
Bofl) maOCKOS-
TH KOPPEKLKH

9. Koppexuus Compensation Composante du
Aucbananca front-rear balourd correc-
nepexHAs— component teur avant-arriére
sagHss

10. Koppekuusa auc- Compensation Composante du
GanaHca B ® left-right balourd correcteur
Jesofi (mpa- component gauche-droite
poRt) maockoce
TH KODPeKIHH

11. Cxema BepTh- Rotor diagram Schéma du rotor

K&JILHOTro po-
TOpa c pasme-
pawmu, sanaH-
HHIMH OT HHX-
Hell onopH

Ne; &

from a datum
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HHOOPMALLHOHHBIE JAAHHBIE

1. PASPABOTAH H BHECEH Tlocynapcrsennsm xomuterom CCCP
70 YNPABALHHKIO KAUSCTBOM NPOAYKINHN B CTAHAAPTAM

PA3PABOTYHUKH

B. H. Koaecos, kauj. Texs. nayk (pykopoAurenb Temu), B. B. Jy-
6unuHa

2. YTBEP)KILEH U BBEIAEH B NENCTBHE [ocranosnendem
FocynapcrenHoro Komutera CCCP no ynpaBjeHHI0 KayecTBOM
NPOAYKUHH H CTaHAapTam oT 25.04.91 N 583
Hacroauuit cranpaptr paspaboraH MeToAOM NPAMOro MPHMEHEHHA
mMexayHapossoro craagapra HCO 3719—82 «Cranku Ganaxcupo-
poutivle. CHUMBOJbI Ha NMaHeJASX YAPAaBJeHHA® C JOMOJHHTEbHBIMH
TpeGoOBAHHAMH, OTPAKAIOUMMH NOTPEGHOCTH HAPOZAHOrO0 X03dHCT-
Ba

3. Cpok nposepxu — 1997 r.
4, Cl(,JIHJIO‘IHblE HOPMATUBHO-TEXHHYECKHE NJOKYMEH-
T

Odoaﬂne:l::.ﬂgﬁh:: KOTOphifA Houep nyxra
TOCT 12.4.040—78 Bsoasas qacth
T'OCT 19 83474 Beoaras gacTs

Penakrop A. JI. Baadunupos
Texuuueckuft pepakrop B. H. Massxosa
Koppekrop O. fI. Yepreyosa

Caano 3 Ra6. 24,0091 Ioan. kx mew, 26.07.91 1,0 yea. n. a 1.0 yca. xp.otr. Q.74 -H3A. A.
’ Tupax 5000 sx3 llena 30 x. y P 074 yu-usa. &

Opaesa «3max foueras MsparenscTso cTannapros, 123567, Mocksa, I'CII,
HosonpecueuckRft nep., 3,
Kanymcexas tanorpadus cranjapros, ya. Mockoscxas, 256, 3ak. 1146
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