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Единая система технологической документации

ОПОРЫ, ЗАЖИМЫ И УСТАНОВОЧНЫЕ 
УСТРОЙСТВА.

ГРАФИЧЕСКИЕ ОБОЗНАЧЕНИЯ

Unified system for technological documentation. 
Bases, damps and installing arrangements. 

Symbolic representation

С О Ю З А  С С Р

"Тост
3 .1107—31 
(CT сзв 
1803—79)

Взамен
ГОСТ 3.1107—73

Постановлением Государственного комитета СССР по стандарта л от декабря 
15&1 г. № 5943 срок введения установлен

с 01.07. 1982 г.

1. Настоящий стандарт устанавливает графические обозначе
ния опор, зажимов и установочных устройств, применяемых в тех
нологической документации.

Стандарт полностью соответствует СТ СЭВ 1803—79.
2. Для изображения обозначения опор, зажимов и установоч

ных устройств следует применять сплошную тонкую линию по 
ГОСТ 2.303—68.

3. Обозначения опор (условные) приведены в табл. 1.
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Стр. 2 ГОСТ 3.110Т—81

Продолжение табл. 1
Обозначение опоры па видах

Наименование опоры
спереди, сзади сверху снизу

2. П одвиж 
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4. Допускается обозначение подвижной, плавающей и регули

руемой опор на видах сверху и снизу изображать, как обозначе
ние неподвижной опоры на аналогичных видах.

5. Обозначения зажимов приведены в табл. 2.
6. Обозначение двойного зажима на виде спереди или сзади 

при совпадении точек приложения силы, допускается изображать 
как обозначение одиночного зажима на аналогичных видах.

7. Обозначения установочных устройств приведены в табл. 3.
8. Установочно-зажимные устройства следует обозначать как 

сочетание обозначений установочных устройств и зажимов (спра
вочное приложение 2).

Приме ча ние .  Для цанговых оправок (патронов) следует применять обо

значение



ГОСТ 3.1107—81 Стр. 3

Обозначение зажима на видах
Наименование

зажима Спереди, сзади

1. Одиноч
ный

сверху

Т а б л и ц а  2

снизу
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2. Двойной
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П р и м е ч а н и е .  Для двойных зажимов длина плеча устанавливается раз
работчиком в зависимости от расстояния между точками приложения сил. До
пускается упрощенное графическое обозначение двойного зажима:

9. Допускается обозначение опор и установочных устройств, 
кроме центров, наносить на выносных линиях, соответствующих 
поверхностей (справочные приложения 1 и 2).

10. Для указания формы рабочей поверхности опор, зажимов 
и установочных устройств следует применять обозначения в соот
ветствии с табл. 4.

11. Обозначение форм рабочих поверхностей наносят слева от 
обозначения опоры, зажима или установочного устройства (спра
вочные приложения 1 и 2).

12. Для указания рельефа рабочих поверхностей (рифленая, 
резьбовая, шлицевая и т. д.) опор, зажимов и установочных уст
ройств следует применять обозначение в соответствии с черте
жом.

60°
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Т а б л и ц а  3

Обозначение установочного устройства на
Наименование
установочного

устройства спереди, сзади, сверху, 
снизу

1. Центр не
подвижный

2. Центр вра
щающийся

слева

Без обозначения

То же

видах

справа

Без обозна
чения

То же

3. Центр пла
вающий

4. Оправка 
цилиндричес
кая

5. Оправка 
шариковая 
(роликовая)

6. Патрон 
поводковый

П р и м е ч а н и я :
I, Обозначение обратных центров см дрвт выполнять в зеркальном изображен
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2. Для базовых установочных поверхностей допускается применять обозна

чение —
- у -

Т а б л и ц а  4

Наименование формы рабочей поверхности

1. Плоская

2. Сферическая

3. Цилиндрическая (шарико
вая)

4. Призматическая

5. Коническая

Обозначение формы рабочей поверхности 
на всех видах

Ж
60 °

6. Ромбическая

7. Трехгранная

П р и м е ч а н и е .  Указание прочих форм рабочей поверхности опор, зажи
мов и установочных устройств следует выполнять в соответствии с требования
ми, установленными отраслевыми НТД.
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ПРИЛОЖЕНИЕ 1 
Справочное

Примеры нанесения обозначений 
опор, зажимов и установочных устройств на схемах

Наименование Примеры нанесения обозначений опор, 
зажимов и установочных устройств

L Центр неподвижный (глад
кий) Ч

2. Центр рифленый
ч

3. Центр плавающий X
Ч

4. Центр вращающийся <

5, Центр обратный вращающий
ся с рифленой поверхностью х>
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Наименование

Продолжены»

Примеры нанесения обозначении опор, зажимов 
и установочных устройств

6, Патрон поводковый

7. Люнет подвижный

8. Люнет неподвижный

А

9. Оправка цилиндрическая

10. Оправка коническая, ролико
вая

У////////У///Л

Л А



ГОСТ 3.1107—81 Стр. 9

Продоляяеам

Наименование Примеры нанесения обозначений опор, зажимов 
и установочных устройств

11* Оправка резьбовая, цилинд
рическая с наружной резьбой

о

5 m in

727/777/7 /7

12. Оправка шлицевая

£3, Оправка цанговая 72777777777777,\

У//////////7/7,
14. Опора регулируемая со сфе

рической выпуклой рабочей по
верхностью

5т*ъ V*-----

15. Зажим пневматический с ци
линдрической рифленой рабочей 
(поверхностью
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ПРИЛОЖЕНИЕ 2 
Справочное

Примеры схем установов изделий

Описание способа установа Схема обозначения

1. В тисках с призматическими 
губками и пневматическим зажи
мом

2. В кондукторе с центрирова
нием на цилиндрический палец, с 
упором на три неподвижные опо
ры и с применением электрическо
го устройства двойного зажима, 
имеющего сферические рабочие 
новерхности

о



ГОСТ 3.1107—81 Стр. 11

Продолжение табл. I

Описание способа установа Схема обозначения

3. В трехкулачковом патроне с 
механическим устройством заж и
ма, с упором в торец, с поджи
мом вращающимся центром и с 
креплением в подвижном люнете

4. На конической оправке с ги
дропластовым устройством заж и
ма, с упором в торец на рифленую 

поверхность и с поджимом вра
щающимся центром
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